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OPIS KIERUNKU STUDIOW

Instytut:

Wydziat Politechniczny

Nazwa kierunku studiow:

Automatyka i robotyka

Specjalnos$é, specjalizacja w zakresie:

Automatyka i komputerowe systemy sterowania, Inzynieria systemow automatyki i
robotyki, Robotyka

Poziom studiow:

pierwszy

Forma studiow:

stacjonarne

Profil:

praktyczny

Czas trwania studidw (liczba semestrow):

studia stacjonarne - 7

Tytut zawodowy nadawany absolwentom:

inz.

taczna liczba godzin zaje¢ (konieczna do
ukonczenia studiow):

Automatyka i komputerowe systemy sterowania - 3236
Inzynieria systemow automatyki i robotyki - 3236
Robotyka - 3236

Liczba punktéw ECTS konieczna do
ukonczenia studiéw na danym poziomie:

210

Dziedzina/-y naukowa/-e, do ktorej/-ych
przyporzadkowany jest kierunek studiéw:
Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktérej/-ych
przyporzadkowany jest kierunek studiéw:

Dziedzina nauki: dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
Dyscyplinaly: automatyka, elektronika i elektrotechnika, informatyka techniczna i
telekomunikacja

Dyscyplina wiodaca: automatyka, elektronika i elektrotechnika

Przyporzadkowanie efektéw uczenia sie do
dyscyplin naukowych/artystycznych

automatyka, elektronika i elektrotechnika - 80%
informatyka techniczna i telekomunikacja - 20%

Przyporzadkowanie punktéw ECTS do
dyscyplin nhaukowo/artystycznych

specjalizacja Inzynieria systeméw automatyki i robotyki

dyscyplina wiodgca: automatyka, elektronika i elektrotechnika - punkty ECTS: 190
- udziat: 90%

dyscypliny pozostate: informatyka techniczna i telekomunikacja - punkty ECTS: 20
- udziak: 10%

specjalizacja Robotyka

dyscyplina wiodgca: automatyka, elektronika i elektrotechnika - punkty ECTS: 190
- udziat: 90%

dyscypliny pozostate: informatyka techniczna i telekomunikacja - punkty ECTS: 20
- udziak: 10%

specjalizacja Automatyka i komputerowe systemy sterowania

dyscyplina wiodgca: automatyka, elektronika i elektrotechnika - punkty ECTS: 190
- udziat: 90%

dyscypliny pozostate: informatyka techniczna i telekomunikacja - punkty ECTS: 20
- udziak: 10%

Warunki przyjecia na studia:

opis ponizej

1) Opis warunkéw, wynikajacych z
Regulaminu rekrutacji, stawianych
kandydatowi ubiegajgcemu sie o przyjecie
na studia:

Kandydaci na studia musza posiada¢ $wiadectwo dojrzatosci tzw. "nowej matury”,
"starej matury”, "matury miedzynarodowej (International Baccalaureate)", "matury
zagranicznej" przy czym liczba miejsce jest ustalana proporcjonalnie dla kazdego

Z nich.

2) Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem
laureatow oraz finalistow olimpiad stopnia
centralnego, a takze laureatow konkursow
miedzynarodowych oraz ogdlnopolskich:

Przedmioty objete kwalifikacjg obejmuja:

a) dla posiadaczy nowej matury - cze$¢ pisemna z jezyka obcego oraz do wyboru
jednego z przedmiotow: matematyki, fizyki, fizyki i astronomia, chemii, informatyki
b) dla posiadaczy starej matury i matury miedzynarodowej - czes¢ pisemng z
jezyka obcego lub, w przypadku jego braku, z jezyka polskiego oraz do wyboru
jednego z przedmiotow: matematyki, fizyki, fizyki z astronomig, chemii, informatyki

Bez postepowania rekrutacyjnego zgodnie z obowigzujgca Uchwalg Senatu w
sprawie okreslenia zasad przyjmowania na studia laureatéw oraz finalistow
olimpiad stopnia centralnego.
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3) Przewidywany limit przyje¢ na studia:

Limit przyje¢ okreslany coroczng uchwatg Senatu Paristwowej Wyzszej Szkoty
Zawodowej w_Tarnowie.

Wymogi zwigzane z ukoriczeniem studiéw
(praca dyplomowa, egzamin dyplomowy,
inne):

Warunkiem ukonczenia studiéw jest uzyskanie wymaganych w programie studiow
efektow uczenia sie i wymaganej liczby punktow ECTS, odbycie przewidzianych w
programie praktyk zawodowych oraz ziozenie pracy dyplomowej i zdanie
egzaminu dyplomowego.

Kwalifikacje oraz uprawnienia zawodowe
jakie uzyskuje absolwent kierunku:

Absolwent uzyskuje tytut zawodowy inzynieria i jest uprawniony do kontynuowania
nauki na studiach Il stopnia.

Absolwent posiada zaawansowang interdyscyplinarng wiedze =z obszaru
automatyki i robotyki a takze dyscyplin pokrewnych takich, jak informatyka,
elektronika i mechatronika. Zna takze wspoéiczesne metody i narzedzia
projektowania, tworzenia i eksploatacji systeméw automatyki i robotyki.

Absolwent potrafi formutowaé i rozwigzywaé praktyczne problemy zwigzane z
praca zawodowa inzyniera automatyka. W trakcie studiow doskonalona jest
umiejetnos¢ oceny i wyboru najlepszego, takze z ekonomicznego punktu widzenia,
rozwigzania problemu inzynierskiego. Absolwent posiada umiejetnosé
optymalnego  wykorzystania w trakcie pracy zawodowej znajomosci
programowania, dziatania systeméw wizualizacji i nadzoru produkcji, systemow
wbudowanych, zastosowan Internetu rzeczy w automatyce, a takze szeroko
rozumianych zagadnien robotyzacji. Duzy nacisk ktadziony jest na umiejetnosc
integracji w ramach realizowanych projektow pomocniczych uktadéw
mechanicznych, elektrycznych, sensoréw i elementéw wykonawczych. Absolwent
komunikuje sie z uzyciem specjalistycznej terminologii branzowej, co daje mu
mozliwos$¢ aktywnego i profesjonalnego uczestniczenia w projektach zespotowych.
Absolwent jest gotow do korzystania ze specjalistycznej literatury, uwzgledniania
w swojej pracy zawodowej rad ekspertow i swoich przetozonych.

Absolwent moze by¢ zatrudniony w przedsiebiorstwach produkujgcych i
wykorzystujgcych systemy automatyki i robotyki, a wiec w takich gateziach
przemystu, jak np. motoryzacja, przemyst elektromaszynowy, energetyka,
przemyst chemiczny i zbrojeniowy. Moze on z powodzeniem pracowa¢ w
jednostkach badz dziatach uzywajacych rozbudowanych systemoéw sterowania,
nadzoru, utrzymania ruchu, w podmiotach wykorzystujacych w swojej dziatalnosci
procesy automatyzacji. Absolwent moze by¢ takze zatrudniony w jednostkach
badawczo-rozwojowych, projektowych i wdrozeniowych specjalizujgcych sie w
tworzeniu nowoczesnych systeméw automatyki i robotyki. Potencjalne stanowiska
pracy absolwenta to: projektant ukladow sterowania, projektant systemow
wbudowanych, programista PLC, programista robotéw przemystowych, inzynier
systeméw zrobotyzowanych, inzynier ds. utrzymania ruchu.

Wygenerowano: 24-06-2022 14:12

Strona 2z 2




