Zatgcznik nr 3

do Uchwaty nr 81/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2020 roku

Efekty uczenia sie dla kierunku studiow z odniesieniami do charakterystyk efektow uczenia sie
pierwszego i drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji

Nazwa kierunku studiow Automatyka i robotyka
Poziom ksztatcenia studia pierwszego stopnia
Profil ksztatcenia praktyczny
Odniesienie do efektéw uczenia
sie zgodnych z Polskg Ramag
Kwalifikacji
Kod efektu Efekty uczenia sie dla kierunku
dla
. p . L. . Kod
kierunku Po ukoniczeniu studidow absolwent; charakterystyk Kod
- charakterystyk
uniewersalnych :
. Il stopnia
| stopnia
WIEDZA
posiada zaawansowang wiedze w zakresie matematyki obejmujaca algebre,
AR1 WOL geometrle_, _ana!lz_e, rachunek macierzowy, proba_blllstyke oraz elementy_matematykl P6U W P6S WG
- dyskretnej i logiki, w tym metody matematyczne i metody numeryczne niezbedne dla - -
modelowania systeméw dynamicznych
ma wiedze w zakresie wybranych dziatéw fizyki ogélnej obejmujacych
termodynamike, elektrycznos¢ i magnetyzm, optyke, fotonike i akustyke oraz fizyke
AR1_WO02 ciata statego, w tym wiedze niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk P6U_W P6S_WG
fizycznych wystepujacych w elementach i uktadach automatyki i robotyki oraz w ich
otoczeniu
posiada wiedze z pogranicza automatyki i robotyki oraz pokrewnych dziedzin wiedzy,
AR1 W03 takich jak informatyka, elektronika, elektrotechnika, mechanika, mechatronika, P6U W P6S WG
pomiary i przetwarzanie sygnatow
posiada ugruntowang wiedze w zakresie elementéw teorii sterowania obejmujacych
AR1 W04 liniowe _syst,er_ny dyn_amlczne oraz metody_ |qh analizy w o!zu_eo_lzmle czasui P6U W P6S WG
- czestotliwosci a takze wybranych zagadnien z zakresu nieliniowych systemow - -
dynamicznych
AR1 WO5 dysponuje yvledza w za!<re5|e programowania asemblerowego i P6U W P6S WG
- wysokopoziomowego réznych architektur sprzetowych - -
zna zastosowanie w automatyce elektronicznych uktadéw analogowych i cyfrowych,
AR1_WO06 systemoéw elektrycznych, sterownikdw przemystowych, systeméw wbudowanych i P6U_W P6S_WG
zagadnien sterowania produkcjg
zna w stopniu zaawansowanym techniki konstruowania prostych i optymalnych
AR1 WO7 systgmow automatyki, doborq uktadéw Wyko.na\./vczych,. Sensorow i urzadzen P6U W P6S WG
- pomiarowo-kontrolnych a takze konstruowania i obstugi robotow - -
ma wiedze dotyczaca standarddw i norm technicznych obowigzujacych dla systeméw
AR1_WO08 automatyki i robotyki oraz szczeg6téw dotyczacych cyklu zycia maszyn i urzadzen P6U_W P6S_WK
AR1_WO09 zna podstawowe zasady BHP oraz ergonomii P6U_W P6S_WK
zna pozatechniczne (ekonomiczne, prawne i etyczne) uwarunkowania dziatalnosci
AR1 W10 mzynler'skle!, rozumie fundame_ntglne dylematy wspoétczesnej c:‘y\_/v_lllzacu, woo P6U W P6S WK
- szczegolnosci podstawowe pojecia z zakresu ochrony wiasnosci intelektualnej i - -
prawa autorskiego
AR1 W11 p05|ad§1 ppdstawowq V\{ledze na temgt tworzerua, organizacji i dziatania P6U_W P6S_WK
przedsiebiorstw z branzy automatyki i robotyki
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UMIEJETNOSCI

potrafi czerpac wiedze z literatury i internetowych (bibliotecznych) baz danych oraz

AR1_UO1 A L PR P6U_U P6S_UW
- dokonywac ich interpretacji i wysnuwac wnioski - -
AR1 UO2 umie przy rozwigzywaniu problemow z zakresu automatyki i robotyki dostrzegac ich P6U U P6S UW
- aspekty systemowe i pozatechniczne - -

umie sformutowac i rozwigzac praktyczne zadania inzynierskie z zakresu automatyki i
ARL UO3 robotykl dokonujac krytycznej angllzy _funkclonowama |stn|ejqc_ych rozwigzan P6U U P6S UW
- technicznych oraz przeprowadzajgc niezbedne eksperymenty i symulacje - -
potrafi zaprojektowac proste uktady automatyki o r6znych zastosowaniach a takze
AR1 U04 pomocn!cze.ukiady nj'echanlczne, elektryczng i e[ektrqnlczne oraz uza;adnlc P6U U P6S UW
- ekonomicznie trafno$¢ proponowanych rozwigzan w nie w petni przewidywalnych - -
warunkach
AR1_UO5 umie zaprojektowac i zrealizowac lokalng siec¢ teleinformatyczng, w tym przemystowa P6U_U P6S_UW
ARL UO6 potrafi tyvorzyc oprogramowanie z obszaru programowania mikroprocesorow i P6U U P6S UW
- systeméw wbudowanych - -
ARL UO7 umie wyko_rzystac znajomo$¢ standardéw i norm inzynierskich w swojej pracy P6U U P6S UW
- zawodowej - -
umie obstugiwac urzadzenia, obiekty i systemy automatyki i robotyki spotykane w
AR1_UO08 przemysle oraz roboty przemystowe i maszyny sterowane numerycznie P6U_U P6S_UW
ARL U09 wykorzy§tu1e dosmadcze_nle srodOW|§!<a inzynierskiego w odniesieniu do utrzymania P6U U P6S UW
- urzgdzen typowych dla kierunku studiow - -
potrafi odczytywac ze zrozumieniem dokumentacje techniczng oraz schematy
AR1_U10 technologiczne systemoéw automatyki i robotyki, oceniac je i dyskutowac o nich P6U_U P6S_UK
ARL U11 umie stworzy¢ dokumentacie i prezentacjg dotyczace zrealizowanego przez siebie |5, |, P6S UK
- zadania projektowego - -
AR1 U12 potrafi przeanallzowfalc rézne sposoby rea'llllzaql'z.adanla z QZled2|ny automatyki i P6U U P6S UK
- robotyki oraz wybra¢ najlepszy uwzgledniajgc rézne kryteria - -
potrafi komunikowac sie w jezyku obcym uzywajgc takze terminologii branzowej i
AR1_U13 stownictwa speclallgtyc_znego z zakrt_asu_ automatyki i rob_otykl oraz dys_cyphn P6U_U P6S_UK
pokrewnych na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego
posiada umiejetnos$¢ planowania i organizowania pracy zaréwno indywidualnej, jak i
AR1_U14 we wspotdziataniu w zespole, réwniez o charakterze interdyscyplinarnym P6U_U P6S_UO
AR1_U15 rozumie koniecznosé ciggtego doksztatcania sie, takze po zakoriczeniu studiéw P6U_U P6S_UU
KOMPETENCJE SPOLECZNE
krytycznie ocenia swojg wiedze i jej ograniczenia, jest gotéw do korzystania z opinii
AR1_KO1 ekspertow poprzez formutowanie precyzyjnych pytan dotyczacych takze dziatalnosci |P6U_K P6S_KK,
gospodarczej i przedsiebiorczosci P6S_KO
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jest gotow do uczestniczenia w dyskursie publicznym korzystajac w tym celu ze

AR1_KO02 . P - P6U_K P6S_KO
znajomosci réznych narzedzi informatycznych
AR1 KO3 jest _got_ow (_Jlo uwzglednl_anla_ spo’ffec_znych skutkéw stosowania zdobytej wiedzy i P6U K P6S KO
- wynikajacej stad odpowiedzialnosci - -
AR1_K04 jest sSwiadomy regu+ prawa, zasad etyki zawodowej, obowigzku ich stosowania w P6U_K P6S_KR
pracy zawodowej
AR1_KO05 odpowiedzialnie spetnia swojg role zawodowg w Srodowisku przemystowym P6U_K P6S_KR

Kod charakterystyk uniwersalnych | stopnia - zgodnie z zatgcznikiem do Ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (t.j. Dz. U.

2020, poz. 226), Uniwersalne charakterystyki pozioméw | stopnia w PRK.

Kod charakterystyk Il stopnia - zgodnie z zatgcznikiem do Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia uczenia sie dla kwalifikacji na poziomie 6-8 (Dz. U. 2018 r., poz. 2218), Czes$¢ | - Charakterystyki Il stopnia efektow uczenia
sie dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji, ORAZ dla dziedziny sztuki: CzeS¢ Il - Charakterystyki Il stopnia efektéw uczenia sie dla
kwalifikacji na poziomach 6-7 Polskiej Ramy Kwalifikacji dla dziedziny sztuki (rozwiniecie zapiséw zawartych w czesci 1), ORAZ kompetencje inzynierskie:

Czesc¢ Il - Charakterystyki Il stopnia efektéw uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6-7 Polskiej Ramy Kwalifikacji umozliwiajgcych uzyskanie
kompetencji inzynierskich (rozwiniecie zapiséw zawartych w czesci ).

Wygenerowano: 30-09-2020 13:54

Strona3z3




