Zatgcznik nr 1 do Uchwaty nr 121/2020
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2020 r.

OPIS KIERUNKU STUDIOW

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIOW | PROGRAMU STUDIOW

Instytut Politechniczny

Nazwa kierunku studiéw, specjalnosc¢, specjalizacja w zakresie:
Mechatronika — tryb dualny

Poziom studiéw: studia pierwszego stopnia

Forma studiéw: studia stacjonarne

Profil: praktyczny

Czas trwania studiéw (liczba semestréw): 7 semestrow

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

taczna liczba godzin zaje¢ (konieczna do ukonczenia studiow): 3467 godz. (w tym 1200 godz.

staze).

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studidw na danym poziomie: 210 (w tym 40

staze).
Dziedzina/-y naukowa/-e, do ktérej/-ych przyporzgdkowany jest kierunek studiéw:
Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktorej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Przyporzadkowanie efektéw uczenia sie do dyscyplin naukowych/artystycznych
. Procentowy udziat efektow uczenia sie
Dyscyplina Nazwa dyscypliny | przypisanych do wskazanej dyscypliny w taczne;j
naukowa/artystyczna S ) A
liczbie efektéw uczenia sie

Wiodaca Inzynieria 67 %

mechaniczna

automatyka,

elektronika 24 %

i elektrotechnika
Pozostate .

informatyka

techniczna i 9 %

telekomunikacja

Ogoétem 100%




Specjalizacja: Mechatronika przemystowa
Przyporzgdkowanie punktéw ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych

Liczba punktéw

Procentowy udziat w

Dyscyplina Nazwa ECTS przypisanych tacznej liczbie punktéw
naukowa/artystyczna dyscypliny do dyscypliny ECTS dla catego programu
naukowe;j studiow
Wiodaca inzynieria 137 65%
mechaniczna
automatyka,
elektronika 55 26%
i elektrotechnika
Pozostate .
informatyka
techniczna i 18 9%
telekomunikacja
Ogotem 210 100%

Specjalizacja: Inzynieria systemow mechatronicznych
Przyporzgdkowanie punktéw ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych

Liczba punktéw

Procentowy udziat w

Dyscyplina Nazwa ECTS przypisanych tacznej liczbie punktéw
naukowa/artystyczna dyscypliny do dyscypliny ECTS dla catego programu
naukowej studiow
Wiodaca inzynieria 142 67 %
mechaniczna
automatyka,
elektronika 50 24 %
i elektrotechnika
Pozostate .
informatyka
techniczna i 18 9 %
telekomunikacja
Ogotem 210 100%

Warunki przyjecia na studia:

1) Przyjecie na pierwszy rok studiéw pierwszego stopnia nastepuje na podstawie wynikow

egzaminu maturalnego z przedmiotéw objetych kwalifikacja.

2) Dla kandydatéw z nowg maturg kwalifikacjg objeta jest czes¢ pisemna z jezyka obcego

oraz do wyboru jednego przedmiotu: matematyka, fizyka, fizyka i astronomia, chemia,

informatyka.

3) Dla kandydatéw ze starg maturg lub maturg miedzynarodowg kwalifikacjg objeta jest

czesc¢ pisemna z jezyka obcego lub w przypadku jego braku jezyka polskiego oraz do

wyboru jednego przedmiotu: matematyka, fizyka, fizyka z astronomig, chemia,

informatyka.




4) Kandydaci — laureaci i finalisci olimpiad przedmiotowych szczebla centralnego sg
przyjmowani zgodnie z Uchwatg Nr 76/2018 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 14 grudnia
2018 roku w sprawie okreslenia zasad przyjmowania na studia laureatéw oraz finalistéw
olimpiad stopnia centralnego poczgwszy od roku akademickiego 2019/2020.

5) Studenci kierunku Mechatronika pierwszy rok studiéw realizujg w trybie standardowym.
Przed rozpoczeciem drugiego roku studiow (trzeciego semestru) student moze zmienic
tryb studiéw na dualny pod warunkiem, ze znajdzie zatrudnienie u pracodawcy, u ktérego
bedzie odbywat 6 tygodniowe staze w pozostatych semestrach studidw, zgodnie z
merytorycznym programem stazy na studiach dualnych na kierunku Mechatronika.

6) Rekrutacja na studia dualne jest przeprowadzona w oparciu o kryterium obejmujgce
wyniki z egzamindw i zaliczen osiggnietych w pierwszym semestrze studiéw
standardowych na kierunku oraz motywacje i predyspozycje kandydatéw do podjecia tej
formy studiowania, ocenione po przeprowadzeniu rozmow kwalifikacyjnych z kandydatami
na studia dualne.

7) Przewidywany limit przyje¢ na studia: 25
Wymogi zwigzane z ukonczeniem studiéw (praca dyplomowa, egzamin dyplomowy, inne):

Praca dyplomowa (wykonana na potrzeby pracodawcy u ktérego student odbywa staze), egzamin

dyplomowy
Kwalifikacje oraz uprawnienia zawodowe jakie uzyskuje absolwent kierunku:

Tytut zawodowy inzyniera i jest uprawniony do kontynuowania nauki na studiach Il stopnia



Zatgcznik nr 2 do Uchwaty nr 121/2020
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2020 r.

MECHATRONIKA - STUDIA DUALNE

Liczba punktéw ECTS uzyskana w ramach:

studiéw (konieczna do ukonczenia studiéw) 210

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli | 137,4
akademickich lub innych os6b prowadzgcych (dla studiéw
stacjonarnych wynosi co najmniej potowe punktéw ECTS objetych

programem studiéw, wliczamy praktyki zawodowe)

zajeC ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne (na studiach o profilu | 124,6
praktycznym powyzej 50% punktow uzyskanych w ramach studiow)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych 5

zaje¢ do wyboru (fakultatywne; nie mniej niz 30% punktéw | 77

uzyskanych w ramach studiéw)

zajec z jezyka obcego 8

praktyk zawodowych 40




/a Wyzsza Szkota Zawodowa w Tarnowie

Wydzial Politechniczn,
Katedra Elektroniki, Telekomunikacjl | Mechatroniki

Zatacznik nr 3 do Uchwaty nr 121/2020
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2020 r.

Harmonogram realizaci programu studiow roK akademicki: 201912020
Kierunek: Mechatronika
speciainosé, specializacia w zakresie:
poziom | forma studiow: pierwszego stopnia, stacjonarne
profilstudiow: braktyczny
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Studenci sa zobowiazani do odbycia
i biblioteczne - 3 qodz. w semestrze |
P - 4 codz. w semestrze |
“Worowadzenie na rvek pracy” - 4 qodz. w semestrze Vil




P yZz Szkota Za w Tarnowie
Wydziat Politechniczny

Katedra iki, T il ji i
Har r i ji programu [ rok akademicki: 2019/2020
kierunek: Mechatronika
specjalnosé, specjalizacja w zakresie:
i forma OW: pier i j ne
profil studiow: praktyczny
STUDIA DUALNE realizowane od i
Forma zaliczenia rok 3 rok4
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BLOKI PRZEDMIOTOW OBIERALNYCH
BLOK OBIERALNY B1 - MECHATRONIKA PRZEMYSLOWA
ME1_41_| P 1 - B1 - Uklady napgedowe pojazdéw 6 1§| 1 15, 1
ME1_41 1l _|P 1-B1 - Uklady napedowe pojazdow 6 24 2] 24 2|
ME1_42 | P 2 - B1 -Systemy wbudowane w mechatronice 6 15 1 15) 1
ME1_42 Il _|P 2 - B1 -Systemy wbudowane w mechatronice 6 24 1 24 1
P3-B1- e i ji
ME1 431 i je Cax 6 15 1 15 1
P3-B1- 6 e i j
MET 43N |projektowanie Cax 6 15 1 15 1
P 4 - B1 - Napedy precyzyjne i roboty
ME1 441 6 15 1 15 1
P 4 - B1 - Napedy precyzyjne i roboty
MET 4411 6 24 2 24 2
P 5 - B1 - Konstrukcja przyrzadow i urzagdzen
ME1451 |precyzyjnych 6 15{ 1 15 1
P 5 - B1 - Konstrukcja przyrzadéw i urzagdzen
ME1_45.1 recyzyjnych 6 24 2) 24 2)
ME1_46_| P 6 - B1 - Sterowniki przemystowe PLC 6 15| 1 15, 1
ME1_46 Il _|P 6 - B1 - Sterowniki przemystowe PLC 6 15 1 15 1
P 7 - B1 - Systemy wizyjne w automatyce |
MEA robotyce 6 15| 1 15| 1
P 7 -B1- Systemy wizyjne w automatyce i
ME1_47_lI 6 24 24 1
ME1_48 | P 8 - B1 -Sensory i aktuatory w mechatronice 6 15J 1 15| 1
ME1 48 Il__|P 8- B1 -Sensory i aktuatory w mechatronice 6 24 2| 24 2|
P 9 - B1 - Mechatroniczne ukiady i systemy w
ME1_49_| zEE 7 21 1 2
P 9 - B1 - Mechatroniczne ukiady i systemy w
ME1_49_1I . J 7 24 2 = &
ME1_50 P 10 - B1 - Projekt inzynierski 6 30, 2 30, 2]
ME1_51_| P 11 - B1 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 7 21 2 21 2|
ME1_51 1l _|P 11 - B1 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 7 24 1 24 1
ME1_52 P 12 - B1 - Laboratorium problemowe 7 30 1 30|
Razem 444 29|
BLOK OBIERALNY B2 - INZYNIERIA SYSTEMOW MECHATRONICZNYCH
B2 -Budowa i eksploatacja pojazdow 6 ’IEI 1 15) 1
jazdow 6 24 2| 24 2]
P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie
e ARDUINO 6 15| 1 15 1
P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie
ME1_42_1l |L\RDUINO 6 24 1 24 1
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ME1_44_1l (P4-B2- lie robotéw i manij 6 24 o 24] o
ME1 451 |P 5 - B2- Maszynoznawstwo i aparatura w
- instalacjach przemystu chemicznego 6 15| 1 15 1
P 5 - B2 - Maszynoznawstwo i aparatura w
ME1_45_11 | ch  chemi 6 24 2) 24 g
ME1_46 | P 6 - B2 -Programowanie obrabiarek CNC 6 15 1 15) 1
ME1_46 Il _|P 6 - B2 - Programowanie obrabiarek CNC 6 15 1 15) 1
ME1_47 | P 7 - B2 - Przemystowe systemy wizyjne 6 15| 1 15 1
ME1_47 Il __|P 7 - B2 - Przemystowe systemy wizyjne 6 24 1 24 1
P 8 - B2 -Roboty mobilne - budowa, nawigacia i
ME1_48_| > 6 15, 1 15 !
P 8 - B2 - Roboty mobilne - budowa, nawigacja i
ME1_48_II p 6 24 2| 24 2|
ME1_49_| |:- 9 - B2 -Diagnostyka pojazdow samochodowych - o ] 21
P 9 - B2 - Diagnostyka pojazdow
ME1_49_1 samochodowych 7 24 2 24
ME1_50 P 10 - B2 - Projekt inzynierski 6 30 2| 30, 2|
P 11 - B2 -Diagnostyka techniczna urzadzen
MELS! | icznych 7 21 2 21 2
P 11 - B2 -Diagnostyka techniczna urzadzen
IS icznyeh 7 24 1 24
ME1_52 P 12 - B2 -Laboratorium problemowe 7 30 1 30|
Razem 444 29|
Legenda: W - wyktad, C - éwiczenia audytoryjne, L - lektorat, S — seminarium/ zajecia seminaryjne, CP - ¢wiczenia praktyczne (w tym zajecia wychowania fizycznego), CS - éwiczenia specjalistyczne (medyczne/ kliniczne),

LO — ¢éwiczenia laboratoryjne, LI - laboratorium informatyczne, ZTI - zajecia z technologii informacyjnych, P — ¢wiczenia projektowe, ZT — zajecia terenowe, SK - samoksztatcenie (i inne), PR — praktyka
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Zatacznik nr 4 do Uchwaty nr 121/2020
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2020 r.
Macierz efektéw uczenia sie dla kierunku Mechatronika - studia dualne

EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU:

WIEDZA

UMIEJETNO SC1 [KOMPETENCJE SPOLECZNH

Kod efektu uczenia sie|
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[

4

Lektorat jezyka angielskiego Il

w

5

Lektorat jezyka angielskiego Il

36

Lektorat jezyka angielskiego IV

A

3

7

‘Wychowanie fizyczne |

3

3

‘Wychowanie fizyczne Il

[

9

Bezpieczenstwo i higiena pracy, elementy ergonomii

EA R o B o

4

0

Podstawy normalizacji craz ochrony wiasnosci intelektualnej i
przemysiowej

=
>
=
>

4

1

Podst. ekonomii, finanséw i prawa w biznesie

42

Zarzgdzanie matym i érednim przedsigbiorstwem

BLOK OBIERALNY B1 - MECHATRONIKA PRZEMY SEOWA
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BLOK OBIERALNY B2 - INZYNIERIA SYSTEMOW MECHATRONICZNYCH
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