Uchwala Nr 33/2019
Senatu Panstwowej Wyzszej Szkoly Zawodowej w Tarnowie

z dnia 7 czerwea 2019 roku

w sprawie przyjecia efektow uczenia si¢ dla kierunku
Automatyka i robotyka, studia stacjonarne pierwszego stopnia (inzynierskie),
profil praktyczny — od roku akademickiego 2019/2020.

Na podstawie § 25 pkt 7 Statutu Pafistwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie (1.
przyjety Uchwalg Nr 11/2015 Senatu Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie z
dnia 20 marca 2015 r. z p6zn. zm.) oraz w zwigzku z art. 67 pkt 1 ust. 1 ustawy z dnia 20
lipca 2018 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018.r.. poz. 1668 z pozn.
zm.) uchwala si¢ co nastepuje:

§ 1.

Senat Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie zatwierdza efekty uczenia si¢ dla
kierunku Automatyka i robotyka, studia stacjonarne pierwszego stopnia (inzynierskie), profil
praktyczny stanowiagce Zatacznik do niniejszej uchwaly.

§2.
Uchwata wchodzi w zycie od roku akademickiego 2019/2020.

profr haban:, Jadwica Lasko



Zatacznik do Uchwaty Nr 33/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 7 czerwca 2019 roku

Efekty uczenia si¢ dla kierunku studiow Automatyka i robotyka
z odniesieniami do charakterystyk efektow uczenia si¢
pierwszego i drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji

Nazwa kierunku studiéw: Automatyka i Robotyka
Poziom studiow: I stopnia (inzynierskie)
Profil ksztatcenia: praktyczny

Kod efektu
dla
kierunku

Efekty uczenia si¢ dla kierunku

Po ukonczeniu studidw absolwent:

Odniesienie do efektow
uczenia si¢ zgodnych
z Polskg Ramg Kwalifikacji

Kod
charakterystyk
uniwersalnych

I stopnia’

Kod
charakterystyk
1 stopnia”

WIEDZA

AR1_WOI

posiada zaawansowang wiedzg w zakresie matematyki
obejmujacy algebre, geometrie, analize, rachunek
macierzowy, probabilistyke oraz elementy matematyki
dyskretnej i logiki, w tym metody matematyczne i metody
numeryczne niezbedne dla modelowania systeméw
dynamicznych :

P6U_W

P6S WG

AR1_W02

ma wiedzg w zakresie wybranych dzialow fizyki ogdlnej
obejmujacych termodynamike, elektryczno$¢ i magnetyzm,
optyke, fotonike i akustyke oraz fizyke ciata statego, w tym
wiedze niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk
fizycznych wystepujacych w elementach i uktadach
automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu

P6U_W

P6S_WG

AR1_WO03

posiada wiedzg z pogranicza automatyki i robotyki oraz
pokrewnych dziedzin wiedzy, takich jak informatyka,
elektronika, elektrotechnika, mechanika, mechatronika,
pomiary i przetwarzanie sygnatow

P6U_ W

P6S_WG

ARI_W04

posiada ugruntowang wiedzg w zakresie elementow teorii
sterowania obejmujacych liniowe systemy dynamiczne oraz
metody ich analizy w dziedzinie czasu i czgstotliwosci a
takze wybranych zagadnien z zakresu nieliniowych
systemow dynamicznych

P6U_W

P6S_WG

AR1_W05

dysponuje wiedza w zakresie programowania
asemblerowego i wysokopoziomowego réznych architektur
sprzetowych

P6U_W

P6S_WG

AR1_W06

zna zastosowanie w automatyce elektronicznych uktadéw
analogowych i cyfrowych, systemoéw elektrycznych,
sterownikow przemystowych, systeméw wbudowanych i
zagadnien sterowania produkcjg

P6U_W

P6S_WG

AR1_WO07

zna w stopniu zaawansowanym techniki konstruowania
prostych i optymalnych systemdéw automatyki, doboru
uktadéw wykonawczych, sensordw i urzadzen pomiarowo-
kontrolnych a takze konstruowania i obstugi robotow

P6U_ W

P6S_WG

AR1_W08

ma wiedze dotyczaca standardow i norm technicznych
obowigzujacych dla systemow automatyki i robotyki oraz
szczegotdw dotyczacych cyklu zycia maszyn i urzadzen

P6U_W

P6S_WK




AR1 W09

zna podstawowe zasady BHP oraz ergonomii

P6U W

P6S WK

ARl _WI0

zna pozatechniczne (ekonomiczne, prawne i etyczne)
uwarunkowania dziatalnosci inzynierskiej, rozumie
fundamentalne dylematy wspolczesnej cywilizacji. w
szczegdlnosci podstawowe pojecia z zakresu ochrony
wlasnosci intelektualnej i prawa autorskiego

P6U_W

P6S_WK

ARl W11

posiada podstawowa wiedze na temat tworzenia,
organizacji i dziatania przedsiebiorstw z branzy automatyki
i robotyki

P6U_W

P6S_WK

UMIEJETNOSCI

AR1_UO]

potrafi czerpa¢ wiedze z literatury i internetowych
(bibliotecznych) baz danych oraz dokonywa¢ ich
interpretacji i wysnuwac wnioski

P6U_U

P6S_UW

AR1_U02

umie przy rozwigzywaniu probleméw z zakresu automatyki
i robotyki dostrzegac ich aspekty systemowe i
pozatechniczne

P6U_U

P6S_UW

AR1_U03

umie sformutowac i rozwiazaé praktyczne zadania
inzynierskie z zakresu automatyki i robotyki dokonujac
krytycznej analizy funkcjonowania istniejacych rozwigzan
technicznych oraz przeprowadzajac niezbedne
cksperymenty i symulacje

P6U_U

P6S_UW

AR1_U04

potrafi zaprojektowaé proste uktady automatyki o réznych
zastosowaniach a takze pomocnicze uktady mechaniczne,
elektryczne i elektroniczne oraz uzasadni¢ ekonomicznie
trafnos$¢ proponowanych rozwigzan w nie w pehni
przewidywalnych warunkach

P6U_U

P6S_UW

AR1_UOS

umie zaprojektowac i zrealizowa¢ lokalna sie¢
teleinformatyczng, w tym przemysfows

P6U_U

P6S_UW

AR1_U06

potrafi tworzy¢ oprogramowanie z obszaru programowania
mikroprocesoréw i systeméw wbudowanych

P6U_U

P6S_UW

AR1_U07

umie wykorzysta¢ znajomo$é standardéw i norm
inzynierskich w swojej pracy zawodowe;j

P6U_U

P6S_UW

ARI_U08

umie obstugiwaé urzadzenia, obiekty i systemy automatyki
i robotyki spotykane w przemysle oraz roboty przemystowe
i maszyny sterowane numerycznie

P6U_U

P6S_UW

AR1_U09

wykorzystuje doswiadczenie srodowiska inzynierskiego w
odniesieniu do utrzymania urzadzen typowych dla kierunku
studidw

P6U_U

P6S_UW

AR1_UI0

potrafi odczytywac ze zrozumieniem dokumentacije
techniczng oraz schematy technologiczne systeméw
automatyki i robotyki, ocenia¢ je i dyskutowaé o nich

P6U_U

P6S_UK

AR1_ULI

umie stworzy¢ dokumentacje i prezentacjg dotyczace
zrealizowanego przez siebie zadania projektowego

P6U_U

P6S_UK

AR1_UI2

potrafi przeanalizowaé rdzne sposoby realizacji zadania z
dziedziny automatyki i robotyki oraz wybraé najlepszy
uwzgledniajge rozne kryteria

P6U_U

P6S_UK

AR _U13

potrafi komunikowaé si¢ w jezyku obcym uzywajac takze
terminologii branzowej i stownictwa specjalistycznego z
zakresu automatyki i robotyki oraz dyscyplin pokrewnych
na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
Jezykowego

P6U_U

P6S_UK

AR1_U14

posiada umiejetnos¢ planowania i organizowania pracy
zaréwno indywidualnej, jak i we wspdtdziataniu w zespole,
rowniez o charakterze interdyscyplinarnym

P6U_U

P6S_UO




rozumie konieczno$¢ ciaglego doksztalcania sig, takze po

AR1_UIS . ) . PoU_U P6S_UU
- zakonczeniu studiow -
KOMPETENCJE SPOLECZNE
krytycznie ocenia swoja wiedze i jej ograniczenia, jest
gotdw do korzystania z opinii ekspertdw poprzez P6S KK
ARI_KO1 formutowanie precyzyjnych pytan dotyczacych takze P6U_K P6S KO
dziafalno$ci gospodarczej i przedsigbiorczosci
jest gotéw do uczestniczenia w dyskursie publicznym
ARI1_KO02 | korzystajac w tym celu ze znajomosci réznych narzedzi PoU K P6S_KO
informatycznych
jest gotdw do uwzgledniania spotecznych skutkéw
AR1 K03 | stosowania zdobytej wiedzy i wynikajacej stad P6U K P6S_KO
odpowiedzialnosci
AR] K04 jest s'wiadomy regut prawa, zasad etyki zawodpwej, P6U K P6S KR
- obowiazku ich stosowania w pracy zawodowej - -
ARI K05 odpowiedzialnie spetnia swoja role zawodowag w P6U_K P6S KR

srodowisku przemystowym

! Zgodnie z zalgcznikiem do Ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (t.j.: Dz

U. 2018 r.,, poz. 2153 z pdzn. zm.), Uniwersalne charakterystyki poziomow I stopnia w PRK.

? Zgodnie z zatacznikiem do Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018
r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 (Dz.U. 2018 r., poz.
2218), Czes¢ 1 — Charakterystyki Il stopnia efektéw uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej
Ramy Kwalifikacji; ORAZ dla dziedziny sztuki: Czes$¢ I1 - Charakterystyki Il stopnia efektow uczenia si¢
dla kwalifikacji na poziomach 6-7 Polskiej Ramy Kwalifikacji dia dziedziny sztuki (rozwinigcie zapisow
zawartych w cze$ci 1), ORAZ kompetencje inzynierskie: Cze$¢ 111 - Charakterystyki I stopnia efektow
uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-7 Polskiej Ramy Kwalifikacji umozliwiajacych uzyskanie
kompetencji inzynierskich (rozwinigcie zapis6w zawartych w czesci I)




