
Załącznik nr 1 do Uchwały nr 64/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r. 

 
 

OPIS KIERUNKU STUDIÓW 

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIÓW I PROGRAMU STUDIÓW  

 

Instytut: Politechniczny  

Nazwa kierunku studiów, specjalność, specjalizacja w zakresie: Automatyka i robotyka  

Poziom studiów: studia pierwszego stopnia  

Forma studiów: studia stacjonarne  

Profil: praktyczny  

Czas trwania studiów (liczba semestrów): 7 

Tytuł zawodowy nadawany absolwentom: inżynier  

Łączna liczba godzin zajęć (konieczna do ukończenia studiów): 3239 

Liczba punktów ECTS konieczna do ukończenia studiów na danym poziomie: 210 

Dziedzina naukowa, do której przyporządkowany jest kierunek studiów:  

nauki inżynieryjno-techniczne 

Dyscypliny naukowe, do których przyporządkowany jest kierunek studiów: 

Przyporządkowanie efektów uczenia się do dyscyplin naukowych/artystycznych 

Dyscyplina  
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny 

Procentowy udział efektów 
uczenia się przypisanych do 

wskazanej dyscypliny w łącznej 
liczbie efektów uczenia się 

Wiodąca Automatyka, elektronika i 
elektrotechnika 80% 

Pozostałe Informatyka techniczna i 
telekomunikacja 20% 

 Ogółem 100% 
 

 

 

 

 

 



Przyporządkowanie punktów ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych 

Dyscyplina 
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny 

Liczba punktów 
ECTS 

przypisanych do 
dyscypliny 
naukowej 

Procentowy udział w 
łącznej liczbie punktów 

ECTS dla całego 
programu studiów 

Wiodąca 
Automatyka, 
elektronika i 

elektrotechnika 
225 90% 

Pozostałe 
Informatyka 
techniczna i 

telekomunikacja 
26 10% 

 Ogółem 251 100% 
 

 

Warunki przyj ęcia na studia: 

1) Opis warunków, wynikających z Regulaminu rekrutacji, stawianych kandydatowi 

ubiegającemu się o przyjęcie na studia: 

 

Kandydaci na studia muszą posiadać świadectwo dojrzałości tzw. „nowej matury”, „starej matury”, 

„matury międzynarodowej (International Baccalaureate)”, „matury zagranicznej” przy czym liczba 

miejsce jest ustalana proporcjonalnie dla każdego z nich. 

 

2) Warunki rekrutacji, z uwzględnieniem laureatów oraz finalistów olimpiad stopnia centralnego, 

a także laureatów konkursów międzynarodowych oraz ogólnopolskich: 

 

Przedmioty objęte kwalifikacją obejmują: 

a) dla posiadaczy nowej matury - część pisemną z języka obcego oraz do wyboru jednego z 

przedmiotów: matematyki, fizyki, fizyki i astronomią, chemii, informatyki 

b) dla posiadaczy starej matury i matury międzynarodowej - część pisemną z języka obcego 

lub, w przypadku jego braku, z języka polskiego oraz do wyboru jednego z przedmiotów: 

matematyki, fizyki, fizyki z astronomią, chemii, informatyki 

 

Bez postępowania rekrutacyjnego przyjmowani są: 

• laureaci i finali ści  olimpiad przedmiotowych szczebla centralnego: Matematycznej, 

Fizycznej, Informatycznej, Astronomicznej, Wiedzy Technicznej, Wiedzy Elektrycznej i 

Elektronicznej, Innowacji Technicznych i Wynalazczości 

• laureaci  eliminacji krajowych Konkursu Prac Młodych Naukowców Unii Europejskiej 

 

3)  Przewidywany limit przyjęć na studia: 45 osób 

 



Wymogi zwi ązane z uko ńczeniem studiów  (praca dyplomowa, egzamin dyplomowy, inne):  

Warunkiem ukończenia studiów jest uzyskanie wymaganych w programie studiów efektów 

uczenia się i wymaganej liczby punktów ECTS, odbycie przewidzianych w programie praktyk 

zawodowych oraz złożenie pracy dyplomowej i zdanie egzaminu dyplomowego. 

Kwalifikacje oraz uprawnienia zawodowe jakie uzysku je absolwent kierunku :  

Absolwent uzyskuje tytuł zawodowy inżynieria i jest uprawniony do kontynuowania nauki na 

studiach II stopnia. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Załącznik nr 2 do Uchwały nr 64/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r. 

 

Kierunek studiów: Automatyka i robotyka - liczba pu nktów ECTS uzyskana w ramach: 

 

studiów (konieczna do ukończenia studiów) 210 
zajęć prowadzonych z bezpośrednim udziałem nauczycieli akademickich 
lub innych osób prowadzących (dla studiów stacjonarnych wynosi co 
najmniej połowę punktów ECTS objętych programem studiów, wliczamy 
praktyki zawodowe) 

120 

zajęć kształtujących umiejętności praktyczne (na studiach o profilu 
praktycznym powyżej 50% punktów uzyskanych w ramach studiów) 

140 

zajęć z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk społecznych 5 
zajęć do wyboru (fakultatywne; nie mniej niż 30% punktów uzyskanych w 
ramach studiów) 

65 

zajęć z języka obcego 8 
praktyk zawodowych 32 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Załącznik nr 3 do Uchwały nr 64/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r. 

 

Harmonogram realizacji programu studiów  dla kierunku Automatyka i robotyka 

Instytut
Zakład

kierunek:
specjalno ść, specjalizacja w zakresie:

poziom i forma studiów:
profil  studiów:

W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S

1 Algebra liniowa 1 1 60 6 30 30 6

2 Analiza matematyczna 1 1 60 6 30 30 6

3 Statystyka stosowana i probabilistyka 2 2 30 3 15 15 3

4 Metody numeryczne w obliczeniach 2 2 60 5 30 30 5

5 Fizyka I 1 1 45 4 30 15 4

6 Fizyka II 2 2 45 4 30 15 4

7 Ekonometria 3 3 30 2 15 15 2
330 30

1 Wstęp do automatyki i robotyki 1 30 2 30 2    

2 Informatyka aplikacji Internetu 3 3 45 4 15 30 4

3 Języki i techniki programowania I 1 1 90 6 30 30 30 6

4 Języki i techniki programowania II 2 2 60 6 30 30 6

5 Programowanie w Matlabie 1 1 45 3 15 30 3

6 Programowanie obiektowe 3  3 30 3 15 15 3

7 Systemy pomiarowe 3 3 60 4 30 30 4

8 Modelowanie systemów dynamicznych 3 3 60 5 30 30 5

9 Podstawy elektrotechniki 3 3 75 6 30 15 30 6

10 Przedmiot obieralny A 2 2 45 4 15 30 4

11 Wykorzystanie IoT w automatyce 4 4 75 6 30 15 30 6

12 Cyfrowe przetwarzanie sygnałów 4 60 5 30 30 5

13 Teoria automatów 4 4 60 5 30 30 5

14 Podstawy automatyki 4 4 90 7 30 30 30 7

15 Sieci komputerowe 4 4 60 4 20 40 4

16 Programowanie sterowników PLC 4 4 75 5 30 45 5

17 Systemy wbudowane i mikrokontrolery 4 4 90 6 30 30 30 6

18 Zabezpieczenia procesów technologicznych 5 5 45 3     15 15 15 3
1095 84

1 Przedmiot obieralny B 2 30 3 30 3

2 Ergonomia, bezpieczeństwo i higiena pracy 1 15 1 15 1

3 Wychowanie fizyczne 1 60 0 30 0 30 0     

4
Lektorat języka angielskiego / niemieckiego / 
francuskiego / włoskiego / rosyjskiego

5 2-5 150 8 30 1 30 2 30 2 60 3   

5 Elementy prawa i ochrona własności 6 30 2 30 2

6 Przygotowanie pracy dyplomowej 7 0 8 8

7 Seminarium dyplomowe 7 30 2 30 2
315 24

1 Wybrane technologie chemiczne 5 5 45 4 30 15 4

2 Procesowa aparatura automatyzacji 5 5 60 5 30 30 5

3 Teoria sterowania 5 5 45 4 30 15 4

4 Algorytmy optymalizacji 6 6 60 4 30 30 4

5 Systemy monitoringu i SCADA 5 5 60 4 30 30 4
6 Komputerowe systemy sterowania 6 6 60 5 30 30 5    

7 Badania operacyjne 5 5 30 2 15 15 2

8 Komputeryzacja zarządzania produkcją 6 6 60 4 30 30 4

9 Podstawy robotyki 5 5 60 4 30 30 4
10 Identyfikacja procesów technologicznych 7 7 45 4 30 15 4

525 40

1 Mechanika techniczna 5 5 45 4 30 15 4

2 Zapis i podstawy konstrukcji CAD 6 6 45 4 15 30 4

3 Systemy wizyjne 5 5 60 4 30 30 4

4 Kinematyka i dynamika robotów 5 5 60 5 30 30 5

5 Programowanie robotów manipulacyjnych i 6 6 75 5 30 45 5

6 Roboty medyczne i rehabilitacyjne 5 15 1 15 1

7 Maszyny sterowane numerycznie CNC 5 5 60 4 30 30 4

8 Zaawansowane metody sterowania 5  5 45 4 30 15 4

9 Programowanie maszyn CNC 6 6 75 5 30 45 5

10 Matlab w systemach czasu rzeczywistego 7 7 45 4 15 30 4
525 40  

180 75 0 0 60 0 60 0 0 0 0 0 0 28 150 15 30 0 75 0 135 0 0 0 0 0 0 32 155 0 30 0 0 0 175 0 0 15 0 0 30 30 150 0 30 0 30 0 150 0 0 30 0 0 0 30 345 0 60 0 0 0 270 0 0 0 15 0 0 29 195 0 0 0 0 0 210 0 0 0 0 0 0 15 45 0 0 30 0 0 45 0 0 0 0 0 0 14 0 0 0 0
2265 178 375 / 28 405 / 32 405 / 30 390 / 30 690 / 29 405 / 15 120 / 14

 

1 Szkolenie BHP 1 4 0 4 0  

2 Szkolenie biblioteczne 1 3 0 3 0  

3 Wprowadzenie na rynek pracy 7 7 0 7 0

4 Praktyka zawodowa 6 480 16 480 16   

5 Praktyka zawodowa 7 480 16 480 16
974 32 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 480 16 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 480 16 0 0 0 0

0 / 0 0 / 0 0 / 0 0 / 0 0 / 0 480 / 16 480 / 16

3239 210 375 / 28 405 / 32 405 / 30 390 / 30 690 / 29 885 / 31 600 / 30

Podsumowanie

ECTS
rok 1 rok 2 rok 3

praktyczny

Uwagi:

PRZEDMIOTY UZUPEŁNIAJĄCE

Legenda: W - wykład, Ć - ćwiczenia audytoryjne, L - lektorat, S – seminarium/ zajęcia seminaryjne, ĆP - ćwiczenia praktyczne (w tym zajęcia wychowania fizycznego), ĆS - ćwiczenia specjalistyczne (medyczne/ kliniczne), LO – ćwiczenia laboratoryjne, LI - laboratoriu

Razem w sem. I godzin/pkt ECTS

rok 4

Razem w całym cyklu kształcenia z praktykami

Razem

Razem

2019/20

Podsumowanie
Razem

E
C

TS

ZAJĘCIA PODSTAWOWE

zal. z 
oceną

Razem

Nazwa zajęć

POZOSTAŁE ZAJ ĘCIA
Razem

PRAKTYKI i KURSY UZUPEŁNIAJ ĄCE

Lp.
Razem 
godz.egz.

Razem w całym cyklu kształcenia

MODUŁ OBIERALNY: Komputerowe systemy automatyki prz emysłowej

ZAJĘCIA KIERUNKOWE

Forma zaliczenia

Automatyka i robotyka

Program studiów zawiera dwa moduły obieralne Komputerowe sytemy automatyki przemysłowej oraz Robotyka, które studenci wybierają po zakończeniu IV semestru studiów.

semestr IV

E
C

T
S

Razem

MODUŁ OBIERALNY: Robotyka

pierwszego stopnia, stacjonarne

semestr III

Państwowa Wy ższa Szkoła Zawodowa w Tarnowie
Politechniczny
Automatyki i Robotyki

Harmonogram realizacji programu studiów rok akademicki:

E
C

T
Ssemestr II

zal.
semestr I semestr VII

E
C

T
Ssemestr VI

Oba moduły obieralne posiadają taką samą sumaryczną liczbę godzin i punktów ECTS. Sumować w bilansie całego programu studiów oraz w poszczególnych semestrach należy wobec tego tylko godziny i punkty ECTS wchodzące w skład jednego z nich.
Przedmiot obieralny A - do wyboru spośród dwóch przedmiotów: "Elektronika analogowa" i "Elektronika cyfrowa"
Przedmiot obieralny B - do wyboru spośród trzech przedmiotów: "Komunikacja, negocjacje i radzenie sobie ze stresem”, "Kształtowanie twórczego rozwoju" i "Historia i kultura krajów anglojęzycznych".

Razem w sem. VII godzin/pkt ECTS

E
C

T
S

Razem w sem. IV godzin/pkt ECTS

Razem w sem. IV godzin/pkt ECTS

E
C

T
Ssemestr V

E
C

T
S

Razem w sem. VII godzin/pkt ECTSRazem w sem. V godzin/pkt ECTS Razem w sem. VI godzi n/pkt ECTS

W sem. II godzin/ECTS

Razem w sem. III godzin/pkt ECTS

Razem w sem. III godzin/pkt ECTS

W sem. III godzin/ECTS

Razem w sem. VI godzin/pkt ECTSRazem w sem. V godzin/pkt ECTS

W sem. VI godzin/ECTS

Razem w sem. I godzin/pkt ECTS

W sem. I godzin/ECTS W sem. IV godzin/ECTS

Razem w sem.VIII godzin/pkt ECTS

W sem. VII godzin/ECTSW sem. V godzin/ECTS

Razem w sem. II godzin/pkt ECTS

Razem w sem. II godzin/pkt ECTS Razem w sem.VIII godzin/pkt ECTS

 

 



Załącznik nr 4 do Uchwały nr 64/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r. 

 

Macierz efektów uczenia si ę dla kierunku  Automatyka i robotyka 

Macierz efektów uczenia si ę dla kierunku Automatyka i robotyka

Kod efektu uczenia si ę AR1_W01 AR1_W02 AR1_W03 AR1_W04 AR1_W05 AR1_W06 AR1_W07 AR 1_W08 AR1_W09 AR1_W10 AR1_W11 AR1_U01 AR1_U02 AR1_U03 AR1_ U04 AR1_U05 AR1_U06 AR1_U07 AR1_U08 AR1_U09 AR1_U10 AR1_U1 1 AR1_U12 AR1_U13 AR1_U14 AR1_U15 AR1_K01 AR1_K02 AR1_K03 A R1_K04 AR1_K05
Lp. Nazwa zaj ęć

1 Algebra liniowa x x x
2 Analiza matematyczna x x x
3 Statystyka stosowana i probabilistyka x x x
4 Metody numeryczne w obliczeniach technicznych x x x x x
5 Fizyka I x x x
6 Fizyka II x x x
7 Ekonometria x x x x

1 Wstęp do automatyki i robotyki x x x x x  x
2 Informatyka aplikacji Internetu x x x x x x x x
3 Języki i techniki programowania I x x x x
4 Języki i techniki programowania II x x x x
5 Programowanie w Matlabie x x x x x x
6 Programowanie obiektowe x x x x
7 Systemy pomiarowe  x x x x x x x x x
8 Modelowanie systemów dynamicznych x x  x x x  x
9 Podstawy elektrotechniki x x x x x x x

10 Przedmiot obieralny A: Elektronika analogowa x x x x
11 Przedmiot obieralny A: Elektronika cyfrowa x x x x
12 Wykorzystanie IoT w automatyce x x x x
13 Cyfrowe przetwarzanie sygnałów x x x x x x x
14 Teoria automatów x x x x x x x x x x
15 Podstawy automatyki x x x x x x
16 Sieci komputerowe x x x x x x x
17 Programowanie sterowników PLC x x x x x x
18 Systemy wbudowane i mikrokontrolery x x x
19 Zabezpieczenia procesów technologicznych x x x x x x

1 Przedmiot obieralny B: Kształtowanie twórczego rozwoju x x x x

2
Przedmiot obieralny B: Komunikacja, negocjacje i radzenie sobie ze 
stresem x x x x

3 Przedmiot obieralny B: Kultura krajów anglojęzycznych x x x x
4 Ergonomia, bezpieczeństwo i higiena pracy x x x
5 Wychowanie fizyczne x x

6
Lektorat języka angielskiego / niemieckiego / francuskiego / włoskiego / 
rosyjskiego x

7 Elementy prawa i ochrona własności intelektualnej x x x x x x
8 Przygotowanie pracy dyplomowej x   x x x x  
9 Seminarium dyplomowe x   x x x x  

1 Wybrane technologie chemiczne x x x x x x
2 Procesowa aparatura automatyzacji x x x x x x
3 Teoria sterowania x x x x x x
4 Algorytmy optymalizacji x x x x x x
5 Systemy monitoringu i SCADA x x x x x x
6 Komputerowe systemy sterowania x x x x x x
7 Badania operacyjne x x x x x x x x x x x
8 Komputeryzacja zarządzania produkcją x  x x x x x x x
9 Podstawy robotyki x x x x x  x

10 Identyfikacja procesów technologicznych x x x x x x

1 Mechanika techniczna x x x x x x x x
2 Zapis i podstawy konstrukcji CAD x x x x x x x x
3 Systemy wizyjne x x x x x x
4 Kinematyka i dynamika robotów x x x x x x
5 Programowanie robotów manipulacyjnych i mobilnych x x x x x x
6 Roboty medyczne i rehabilitacyjne x x x x x x
7 Maszyny sterowane numerycznie CNC x x x x x x x
8 Zaawansowane metody sterowania x x x x x x
9 Programowanie maszyn CNC x x x x x x x

10 Matlab w systemach czasu rzeczywistego x x x x x x

1 Praktyka zawodowa (w 6 semestrze) x x x x x x x x x
2 Praktyka zawodowa (w 7 semestrze) x x x x x x x x x

UMIEJĘTNOŚCI KOMPETENCJE SPOŁECZNE

EFEKTY UCZENIA SIĘ DLA KIERUNKU: 

WIEDZA

PRAKTYKI

MODUŁ: Komputerowe systemy automatyki procesowej

MODUŁ: Robotyka

ZAJĘCIA KIERUNKOWE

POZOSTAŁE ZAJ ĘCIA
PRZEDMIOTY UZUPEŁNIAJĄCE

0

ZAJĘCIA PODSTAWOWE

 


