Zatgcznik nr 1 do Uchwaty nr 64/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r.

OPIS KIERUNKU STUDIOW

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIOW | PROGRAMU STUDIOW

Instytut: Politechniczny
Nazwa kierunku studiow, specjalnosc¢, specjalizacja w zakresie: Automatyka i robotyka
Poziom studiow: studia pierwszego stopnia
Forma studiéw: studia stacjonarne
Profil: praktyczny
Czas trwania studiéw (liczba semestrow): 7
Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier
taczna liczba godzin zajeé¢ (konieczna do ukohczenia studiéw): 3239
Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie: 210
Dziedzina naukowa, do ktorej przyporzgdkowany jest kierunek studiow:
nauki inzynieryjno-techniczne

Dyscypliny naukowe, do ktorych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Przyporzgdkowanie efektéw uczenia sie do dyscyplin naukowych/artystycznych

Procentowy udziat efektéw
Dyscyplina : uczenia sie przypisanych do
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny wskazanej dyscypliny w tgcznej
liczbie efektow uczenia sie
. Automatyka, elektronika i 0
Wiodaca elektrotechnika 80%
Pozostate Informatyka te(_:hnlpzna [ 20%
telekomunikacja

Ogébtem 100%




Przyporzgdkowanie punktéw ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych
Liczba punktow ,
. ECTS Proce'n.towy udziat w
Dyscyplina Nazwa dyscypliny przypisanych do tgcznej liczbie punktéw
naukowa/artystyczna dyscypliny ECTS dla calego
. programu studiow
naukowej
Automatyka,
Wiodgca elektronika i 225 90%
elektrotechnika
Informatyka
Pozostate techniczna i 26 10%
telekomunikacja
Ogétem 251 100%

Warunki przyj ecia na studia:

1) Opis warunkoéw, wynikajgcych z Regulaminu rekrutacji, stawianych kandydatowi

ubiegajgcemu sie o przyjecie na studia:

Kandydaci na studia muszg posiada¢ swiadectwo dojrzatosci tzw. ,nowej matury”, ,starej matury”,
»-matury miedzynarodowej (International Baccalaureate)”, ,matury zagranicznej” przy czym liczba
miejsce jest ustalana proporcjonalnie dla kazdego z nich.

2) Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatow oraz finalistow olimpiad stopnia centralnego,

a takze laureatow konkurséw miedzynarodowych oraz ogélnopolskich:

Przedmioty objete kwalifikacjg obejmuja:
a) dla posiadaczy nowej matury - czes¢ pisemng z jezyka obcego oraz do wyboru jednego z
przedmiotow: matematyki, fizyki, fizyki i astronomig, chemii, informatyki
b) dla posiadaczy starej matury i matury miedzynarodowej - czeS¢ pisemng z jezyka obcego
lub, w przypadku jego braku, z jezyka polskiego oraz do wyboru jednego z przedmiotéw:
matematyki, fizyki, fizyki z astronomig, chemii, informatyki

Bez postepowania rekrutacyjnego przyjmowani sg:

« laureaci i finali $ci olimpiad przedmiotowych szczebla centralnego: Matematycznej,
Fizycznej, Informatycznej, Astronomicznej, Wiedzy Technicznej, Wiedzy Elektrycznej i
Elektronicznej, Innowacji Technicznych i Wynalazczosci

« laureaci eliminacji krajowych Konkursu Prac Mtodych Naukowcow Unii Europejskiej

3) Przewidywany limit przyje¢ na studia: 45 oséb



Wymogi zwi gzane z uko nczeniem studiéw (praca dyplomowa, egzamin dyplomowy, inne):

Warunkiem ukonhczenia studiéw jest uzyskanie wymaganych w programie studiéw efektow
uczenia sie i wymaganej liczby punktéw ECTS, odbycie przewidzianych w programie praktyk

zawodowych oraz zloZzenie pracy dyplomowej i zdanie egzaminu dyplomowego.
Kwalifikacje oraz uprawnienia zawodowe jakie uzysku  je absolwent kierunku

Absolwent uzyskuje tytul zawodowy inzynieria i jest uprawniony do kontynuowania nauki na

studiach Il stopnia.



Zatgcznik nr 2 do Uchwaty nr 64/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r.

Kierunek studiow: Automatyka i robotyka - liczba pu nktow ECTS uzyskana w ramach:

studiow (konieczna do ukohczenia studidw) 210

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udzialem nauczycieli akademickich 120
lub innych oséb prowadzacych (dla studidw stacjonarnych wynosi co
najmniej potowe punktéw ECTS objetych programem studiéw, wliczamy
praktyki zawodowe)

zajeC ksztaltujgcych umiejetnosci praktyczne (na studiach o profilu 140
praktycznym powyzej 50% punktéw uzyskanych w ramach studiow)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych 5
zaje¢ do wyboru (fakultatywne; nie mniej niz 30% punktow uzyskanych w 65
ramach studiow)

zajec z jezyka obcego 8

praktyk zawodowych 32




Zatgcznik nr 3 do Uchwaly nr 64/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r.

Harmonogram realizacji programu studiow dla kierunku Automatyka i robotyka

Paristwowa Wy 2s7a Szkola Zawodowa w Tamowie
Instyt - Poltechniczny
Zakiad - Automatyki | Robotyki

Harmonogram realizacji programu studiow ok akademicki 2019720
derunekc Automatyka i obotyka
speciaino ¢, a dva oraz Robotyka,
poziom forma studiow: plerwszego stopnia, stacjonarne
profl studiow: praktycany
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Zatgcznik nr 4 do Uchwaly nr 64/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28.06.2019 r.

Macierz efektow uczenia si e dla kierunku Automatyka i robotyka

Macierz efektéw uczenia si e dla kierunku Automatyka i robotyka

EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU:

WIEDZA UMIEJETNOSCI KOMPETENCJE SPOLECZNE
| Kod efeku uczenia s_e| ARL_WOL] AR1_WO02 [AR1_W03 [ARL_W04 [ARL_WO05 JAR1_W06 ARL_W07 AR 1_WO0S[ARL W09 ARL_ W10 [ARL_W11|ARI_UOL JARL_U02JARL_U03 JARL_U04] ARL_UO5 | ARL_U06 [ARI_UO7[ARL_UOSJARI_UOS [ARI_U10 [ARL_UL 1[AR1_U12[ARL_U13|ARL Ul4]ARL U5 [ARL_KOLBRI_KO2 JARL_KO3_J_R1_KO4] ARL K05
X Nazwa zaj &
ZAJECIA PODSTAWOWE
1[Algebra liniowa X X X
2|Analiza matematyczna X X X
3[Statystyka stosowana i probabilistyka x X X
4[Metody numeryczne w obliczeniach technicznych x X X X X
5[Fizyka | X X X
6[Fizyka I X X X
EX X X X X
ZAJECIA KIERUNKOWE
1[Wstep do automatyki i robotyki X X X X X
2[Informatyka aplikacji Intemetu X X X X X X X X
3[Jezyki | techniki programowania | X X X X
4[Jezyki | techniki programowania Il X X X X
5[Programowanie w Matlabie X X X X X X
6Programowanie obiektowe X X X X
7| Systemy pomiarowe X X X X X X X X X
8[Modelowanie systemow dynamicznych X X X X X X
X X X X X X X
X X X X
X X X X
X X X X
X X X X X X X
X X X X X X X X X X
X X X X X X
16[Sieci komputerowe X X X X X X X
7P| i X X X X X X
18[Systemy wbudowane i mikrokontrolery X X X
19| Zabezpieczenia proceséw technologicznych X X X X X X
POZOSTALE ZAJECIA
PRZEDMIOTY UZUPEENIAJ ACE
1[Przedmiot obierainy B: Ksztaltowanie twérczego rozwoju X x x X
obieralny i radzenie sobie ze
x x x x
3[Przedmiot obieralny B: Kultura krajow anglojezycznych X X X X
X X X
X X
T wioskiego /
x
x X x X X X
X X X X X
X X X X X
X X X X X X
X X X X X X
X X X X X X
X X X X X X
5[Systemy monitoringu | SCADA X X X X X X
6]|Komputerowe systemy sterowania X X X X X X
7[Badania operacyjne X X X X X X X X X X X
8[Komp T produkcig X x X X X X X X
S[Podstawy robotyki X X X X X
10[Identyfikacja proceséw technologicznych X X X X X X
MODUL: Robotyka.
1[Mechanika techniczna X X X X X x X X
2|Zapis 1 podstawy konstrukcji CAD X X X X X X X X
3[Systemy wizyjne X X X X X X
4[Kinematyka i dynamika robotow X X X X X X
5[Programowanie robotow manipulacyjnych i mobilnych X X X X X X
6[Roboty medyczne i rehabilitacyjne X X X X X X
7[Maszyny sterowane numerycznie CNC X X X X X X X
8|Zaawansowane metody sterowania X X X X X X
S[Programowanie maszyn CNC X X X X X X X
10[Matlab w systemach czasu rzeczywistego X X X X X X
PRAKTYKI
1[Praktyka zawodowa (w 6 semestrze) X X X X X X X X X
[ 2[Praktyka zawodowa (w 7 semestrze) X X X X X X X X X
[




