Zatgcznik nr 1 do Uchwaty nr 82/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 .

OPIS KIERUNKU STUDIOW

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIOW | PROGRAMU STUDIOW

Instytut Politechniczny

Nazwa kierunku studiow, specjalnos¢, specjalizacja w zakresie:
Elektronika i Telekomunikacja (dualne)

Poziom studiéw: studia pierwszego stopnia

Forma studiéw: studia stacjonarne

Profil: praktyczny

Czas trwania studiow (liczba semestréow): 7 semestréw

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

taczna liczba godzin zaje¢ (konieczna do ukonczenia studiow): 3471 godz. (w tym 1200 godz.

staze).

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studiéw na danym poziomie: 210 (w tym 40

staze).

Dziedzina/-y naukowa/-e, do ktérej/-ych przyporzgdkowany jest kierunek studiéw:
Dziedzina nauk in zynieryjno-technicznych

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktorej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiéw:

EiT przy wyborze bloku obieralnego: Bl - ELEKTRONI KA PRZEMYSLOWA

Przyporzgdkowanie efektéw uczenia sie do dyscyplin naukowych/artystycznych

Procentowy udziat efektéw uczenia sie

Dyscyplina . . . . .
Nazwa dyscypliny przypisanych do wskazanej dyscypliny w tgcznej
naukowa/artystyczna liczbie efektow uczenia sie
automatyka,
Wiodgca elektronika 83 %
i elektrotechnika
informatyka
techniczna i 17 %
Pozostate o
telekomunikacja
Ogotem 100%




EiT przy wyborze bloku obieralnego: B2 - URZ ADZENIA SIECIOWE

Przyporzgdkowanie efektow uczenia sie do dyscyplin naukowych/artystycznych

Dyscyplina _ Erocentowy udziat efektéw uczgnia sie '
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny przyplsanyclz_h dq wskazfanej dysc.ypll'ny w gcznej
iczbie efektow uczenia sie
automatyka,
Wiodgca elektronika 72 %
i elektrotechnika
informatyka
techniczna i 28 %
Pozostate o
telekomunikacja
Ogébtem 100%
EiT przy wyborze bloku obieralnego: Bl - ELEKTRONI KA PRZEMYSLOWA
Przyporzgdkowanie punktéw ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych
Liczba punktow Procentowy udziat w
Dyscyplina Nazwa ECTS przypisanych tacznej liczbie punktow
naukowa/artystyczna dyscypliny do dyscypliny ECTS dla calego programu
naukowej studiow
automatyka,
Wiodgca elektronika i 174 83 %
elektrotechnika
informatyka
techniczna i 36 17 %
Pozostate telekomunikacja
Ogotem 210 100%

EiT przy wyborze bloku obieralnego: B2 - URZ ADZENIA SIECIOWE

Przyporzadkowanie punktéw ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych
Liczba punktéw Procentowy udziat w
Dyscyplina Nazwa ECTS przypisanych tacznej liczbie punktow
naukowa/artystyczna dyscypliny do dyscypliny ECTS dla catego programu
naukowej studiow
automatyka,
Wiodgca elektronika i 151 72 %
elektrotechnika
informatyka
techniczna i 59 28 %
Pozostate telekomunikacja
Ogotem 210 100%




Warunki przyj ecia na studia:

1)

2)

3)

Opis warunkow, wynikajgcych z Regulaminu rekrutacji, stawianych kandydatowi
ubiegajgcemu sie o przyjecie na studia:

Studenci kierunku Elektronika i Telekomunikacja mogg odbywaé studia dualne na tym
kierunku, poczgwszy od drugiego roku (trzeciego semestru) studiéw na tym kierunku, pod
warunkiem ze student znajdzie zatrudnienie u pracodawcy u ktérego bedzie odbywat

6 - tygodniowe staze w kazdym semestrze studidw, zgodnie z merytorycznym programem
stazy na studiach dualnych na kierunku EiT.

Rekrutacja przeprowadzona jest w oparciu o kryterium obejmujgce wyniki z egzaminow i
zaliczen osiggnietych w pierwszym semestrze studiow standardowych na kierunku oraz
motywacje i predyspozycje kandydatéw do podjecia tej formy studiowania, ocenione po
przeprowadzeniu rozmow kwalifikacyjnych z kandydatami na studia dualne.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistow olimpiad stopnia centralnego,
a takze laureatow konkurséw miedzynarodowych oraz ogélnopolskich:

Nie dotyczy

Przewidywany limit przyje¢ na studia:

Liczba przyjetych studentéw na studia dualne zaleze¢ bedzie od liczby studentéw, ktorzy
znajda zatrudnienie u pracodawcy w celu odbycia 6-tydodniowych stazy w kazdym semestrze

studiow dualnych.

Wymogi zwi gzane z uko hAczeniem studiéw (praca dyplomowa, egzamin dyplomowy, inne):

Praca dyplomowa oraz egzamin dyplomowy.

Kwallifikacje oraz uprawnienia zawodowe jakie uzysku  je absolwent kierunku

Tytut zawodowy inzyniera i jest uprawniony do kontynuowania nauki na studiach Il stopnia



Zalgcznik nr 2 do Uchwalty nr 82/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 .

ELEKTRONIKA | TELEKOMUNIKACJA — STUDIA DUALNE

Liczba punktow ECTS uzyskana w ramach:

studiéw (konieczna do ukonczenia studiow) 210

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli 139
akademickich lub innych o0s6b prowadzgcych (dla studiow
stacjonarnych wynosi co najmniej potowe punktéw ECTS objetych

programem studiéw, wliczamy praktyki zawodowe)

zajeC ksztaltujgcych umiejetnosci praktyczne (na studiach o profilu 124

praktycznym powyzej 50% punktow uzyskanych w ramach

studiow)
zaje€ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych 5
zaje¢ do wyboru (fakultatywne; nie mniej niz 30% punktow 82

uzyskanych w ramach studiow)

zajeC z jezyka obcego 8

Staze zawodowe 40




Zakgcznik nr 3 do Uchwaly nr 82/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 .

Harmonogram realizacji programu studiéw dualnych dI a kierunku Elektronika i Telekomunikacja

Paristiowa Wy #57a Szkola Zawodowa w Tamowe
Instytut_ Poltechniczn
Zaklad | Elektroni, Telekomunikaci i Mechatronki

Harmonogram reakzaci programu studiow rok akademic ki 201912020
Kerunek: Elltionika | Telekomunkacia
speciaino $é. specilizacia w zakrese:
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Panstwowa Wy zsza Szkota Zawodowa w Tarnowie
Instytut  Politechniczny
Zaktad  Elektroniki, Telekomunikacji i Mechatroniki

Harmonogram realizacji programu studiéw rok akademicki: 2019/2020
kierunek: Elektronika i Telekomunikacja
specjalno $¢, specjalizacja w zakresie:
poziom i forma studiéw: pierwszego stopnia, stacjona  rne
profil studiéw: praktyczny
STUDIA DUALNE prowadzone od od trzeciego semestru
Forma zaliczenia rok3 rok 4
- Razem semestr V & sel r Vi T semestr VIl T
- o el el e L i M R S R | P NS R R S R A SR s
ocena w| ¢|L|s|¢plémio| Lizm| P |zT|sk|PR[ ¥ w| | L | s [¢P|EMLo| Lijzm| P [zT|sK|PR| “ fw| ¢ | L | s [CP[EMLO| LI|zT P | ZT|sK|PR]
BLOKI PRZEDMIOTOW OBIERALNYCH
BLOK OBIERALNY B1 - ELEKTRONIKA PRZEMYSLOWA
EN1 48 | P 1- B1 - Komputerowe systemy pomiarowe w|
— — |automatyce 6 15 1] 15 1
P 1- B1 - Komputerowe systemy pomiarowe w
ey automatyce 6 24 1] 24 1
P 2 - B1 - Systemy wizyjne w automatyce i
ENLA91 | roboyce 6 1| 15 i
ENL 49 I P 2 - B1 - Systemy wizyjne w automatyce i
- robotyce 6 24 1 24 1
P 3- B1 - Elektronika w sprzecie
EN1_S0! powszechnego uzytku 6 15 1] 15 1
P 3- B1 - Elektronika w sprzecie
ENLSON | owszechnego uzyti 6 15| 15 i
P 4-B1- Systemywbudowane w strukturach
ENL_S1 rogramowalnych 6 15 1] 15 bl
P 4-B1- Systemy w
ENLSLY zroZram wvalnzch 6 24| o 24) 2
EN1 52 | |P5-B1-N elektryczne w automatyce 6 15] 1] 15| 1
P5-B1-N elektryczne w automatyce 6 24 2| 24) 2
P 6 - B1 - Sterowniki przemystowe PLC 6 15] 1] 15} 1
P 6 - B1 - Sterowniki przemystowe PLC 6 15 1] 15 1
ENL 54 | P 7-B1- Uklady i systemy sterowania w
— — |pojazdach 6 15 1] 15 bl
ENL 54 1 P 7 - B1- Uklady i systemy sterowania w
- pojazdach 6 24 2| 24 pi
EN1 55 | |P 8- B1-Technika sensorowa 6 15[ 1] 15} 1
EN1 55 Il |P 8- B1-Technika sensorowa 6 24 2| 24) 2
ENL 56 | P 9 - B1 - Sterowniki numeryczne CNC,
— — _|Prototypowanie na maszynach CNC 7 21 1 21
ENL 56 I P9-B1-P 9-B1- Sterowniki numeryczne
— — [CNC, Prototypowanie na maszynach CNC 7 24 2| 24
EN1 57 P 10 - B1 - Projekt inzynierski 6 30, 2] 30] 2]
P 11 - B1 - Kompatybilnos¢
ENLSBL gy 7 21| 1 21
7 24 1] 24
ratorium problemowe 30| 1] 30]
Razem 444 28]
BLOK OBIERALNY B2 - URZ ADZENIA SIECIOWE
P 1- B2 - Interfejsy i uktady peryferyjne w
ENL4B1 |systemach cyfrowych | 6 15| 15 i
P 1- B2 - Interfejsy i uktady peryferyjne w
ENL_481 systemach cyfrowych Il 6 24 4 24 1
ENL 49 | P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie
— — |ARDUINO 6 15| 1j 15| 1
P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie
ENLA9T | arouino 6 2 ol 24 1
P 3- B2 - Sieci bezprzewodowe 6 15 1 15 1
P 3 - B2 - Sieci bezprzewodowe 6 15] 1 15} 1
P 4 - B2 - Zintegrowane systemy sterowania 6 15 1 15| 1
P 4 - B2 -Zintegrowane systemy sterowania 6 24 2 24 2
P 5 - B2 - Zasilanie urzgdzen
SR teleinformatycznych 6 li{ 1 15 1
P 5 - B2 - Zasilanie urzadzen
e teleinform: izn:h 6 24 2) 24 2
EN1_53_| |P6- B2 - Programowanie urzadzen mobilnych 6 15 A 15 4
EN1 53 Il |P 6- B2 - Programowanie urzadzen mobilnych 6 15 A 15 4
EN1 54 | |P7-B2- Przemysiowe systemy wizyjne 6 15] 1 15 1
EN1 54 Il |P7- B2 - Przemyslowe systemy wizyine 6 24 2 24 2]
P 8 - B2 - Bezpieczenstwo systemow
ENLS5.1 informatycznych 6 14 1] 15) 1
P 8 - B2 - Bezpieczeristwo systemoéw
ENLS5 ) informazcznzch 6 24| 9 24) 2
EN1 56_| [P 9 - B2 -Programowanie obrabiarek CNC 7 21 1] 21 1
EN1 56_Il [P 9- B2 - Programowanie obrabiarek CNC 7 24 2] 24
EN1 57 P 10 - B2 - Projekt inzynierski 6 30| 2| 30 2
ENL 58 | |P 11-B2- Bazy danych 7 21] 1] 21
EN1 58 Il |P 11- B2 - Bazy danych 7 24 1] 24] 1
EN1 59 P 12 - B2 - Laboratorium problemowe 7 30, 1 30
Razem 444 28]

Legenda: W - wyklad, € - éwiczenia audytoryjne, L - lektorat, S — seminarium/ zajecia seminaryjne, CP - éwiczenia praktyczne (w tym zajecia wychowania fizycznego), €S - éwiczenia specialistyczne (medyczne/ kliniczne),
LO — ¢éwiczenia laboratoryjne, LI - laboratorium informatyczne, ZTI - zajecia z technologii informacyjnych, P — éwiczenia projektowe, ZT — zajecia terenowe, SK - samoksztaicenie (i inne), PR — praktyka




Zalgcznik nr 4 do Uchwaly nr 82/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 .

Macierz efektéw uczenia si e dla kierunku Elektronika i Telekomunikacja - studi adualne

EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU:
WIEDZA UMIEJETNOSCI [KOMPETENCJE SPOLECZNE]

EN1_WO1
EN1_W02
EN1_WO03
EN1_WO04
EN1_WO05
EN1_WO06
EN1_WO7
EN1_WO08
EN1_W09
EN1_W10
EN1_ W11
EN1_UOL
EN1_U02
EN1_UO03
EN1_U04
EN1_UO5
EN1_UO6
EN1_UO7
EN1_UO08
EN1_U09
EN1_U10
EN1_U11
EN1_U12
EN1_U13
EN1_U14
EN1_U15
EN1_U16
EN1_KO1
EN1_K02
EN1_K03

Kod efektu uczeniasi ¢

Lp. Nazwa zajgé

ZAJECIA PODSTAWOWE

1| Analiza matematyczna

x

2|Algebra liniow a z geometrig analityczng

x

3|Metody analizy danych X

XX | x|x
x
x| x| x]|x

4|Fizyka X

ZAJECIA KIERUNKOWE

Techniki obliczeniow e X

x
x
x
x

Obw ody i sygnaly X X X X | x

Grafika inzynierska i zapis konstrukcji Il X

5|
6
7| Grafika inzynierska i zapis konstrukcji | X
8
9

XX |x|x|x

Metodyka i techniki programow ania | X

10| Metodyka i techniki programow ania Il X

XX |x|x|x
x

11| Architektura komput. i systemy operacyjne X X

12| Podstawy elektrotechniki | X X X X X

13| Podstawy elektrotechniki Il X

x
x
x
x

14| Symulacja ukladéw elektronicznych X X X X X | X

15| Eementy elektroniczne X

16| Metrologia X

17| Analogow e uktady elektroniczne |

XX |x|x
x
x

18| Analogow e uktady elektroniczne Il

19| Podstawy automatyki

XX XX

20| Technika cyfrow a

21| Projektow anie modutéw elektronicznych X X X X X

22| Technika mikroprocesorow a | X X

23| Technika mikroprocesorow a Il X

24| Podstaw y telekomunikacji

X< |x|x
x

25| Systemy i sieci telekomunikacyjne

26| Sieci komputerow e

27| Optoelektronika

x
X x> |x|x

28| Anteny i propagacja fal

XX x> [|x]|x
XX x> [|x]|x
X< x> [x|x
X x| [x[x|x

29| Cyfrow e przetw arzanie sygnatéw

x
XX X |x
XX [x|x
XX X |x

30| Sprzetow a implementacja algorytméw X | X X | X X | X

XX |x|x

XX |x|x

XX |x|x
x

31| Techniki multimedialne X X | X | X X | X

POZOSTALE ZAJ ECIA

OGOLNE

32| Lektorat jezyka angielskiego |

33| Lektorat jezyka angielskiego Il

34| Lektorat jezyka angielskiego Il

X [x [x|x

35| Lektorat jezyka angielskiego IV

36 Wychow anie fizyczne |

XX |x[x|x]|x

37|Wychow anie fizyczne Il

38| Bezpieczenstw o pracy i elementy ergonomii X X X

39)Ochrona w fasnosci intelektualnej X | X X X

IS
S

Zarzadzanie malymi $rednim przedsigbiorstw em X X

I
iy

Technologia informacyjna X X X X

x| x| x| x

42| Podst. ekonomii, finanséw i prawa w biznesie X | X X

BLOK OBIERALNY B1 - ELEKTRONIKA PRZEMYSEOWA

43| Komputerow e systemy pomiarow e w automatyce X

44| Systemy wizyjne w automatyce i robotyce X X | x

45| Hektronika w sprzecie pow szechnego uzytku

x

XX |x|x
x
x

46| Systemy wbudow ane w strukturach programow alnych

X x> |x

IS

7| Napedy elektryczne w automatyce

x

X< [x]x|x|x
x
x

IS
&

Sterow niki przemystow e PLC

IS
©

Uklady i systemy sterow aniaw pojazdach

x
x
x
X x> |x
XX [x [ [x]x|x]|x

a
=]

Technika sensorow a

XXX X | X | XX
XX | X | X |x
x| x| [ | >

a
=4

Sterow niki numeryczne CNC, Prototypow anie na maszynach CNC

x
x
x
x
x
XX x [ |x|x
x
x

o
N

Projekt inzynierski X

X | x| x| x
x|
x|

o

3| Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna X X

x
x
x
x
x
x

XX XXX X X X XX X | X

54| Laboratorium problemow e X

BLOK OBIERALNY B2 - URZ ADZENIA SIECIOWE

o

5| Interfejsy i uktady peryferyjne w systemach cyfrowych X | X

56| Systemy w budow ane na platformie ARDUINO X

o

7| Sieci bezprzew odow e

a
-]

Zintegrow ane systemy sterow ania X

o
x
XXX | X X
x

9| Zasilanie urzadzen teleinformatycznych X

o
=]

Programow anie urzadzer mobilnych X

XX XXX

o
2

Przemystow e systemy wizyjne X

<)
]
x
X[ x> [x[x[x|x
x
x
x
x
x

Bezpieczenstw o systeméw informatycznych X X

=3
@

Programow anie obrabiarek CNC X | x

64| Projekt inzynierski X

65|Bazy danych

XX X |x
X [x [x|x

66| Laboratorium problemow e X

PRACA DYPLOMOWA

x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x

67| Seminarium dyplomow e

x
x
x
x
x
x
x

68|H'acadyplomowa XX XXX X]|X]X]X|[X XX X| X|X]|X

PRAKT YK

51|Staz | X X

52|Staz Il

53(Staz Il X

X [x [x|x
X[ |x |x
XX [x|x
X [ [x |x

54|staz v X

X x> |x[|x

X x> |x[|x

X x> |x[|x

X x> |x[|x
x

X x> |x[|x

X< [x|x[|x

55|Staz V X | X| x| X




