
Załącznik nr 1 do Uchwały nr 83/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 r. 

 
 

 

OPIS KIERUNKU STUDIÓW 

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIÓW I PROGRAMU STUDIÓW  

 

Instytut  Politechniczny    

Nazwa kierunku studiów, specjalność, specjalizacja w zakresie:  

Mechatronika  (dualne) 

Poziom studiów:   studia pierwszego stopnia   

Forma studiów:   studia stacjonarne   

Profil:   praktyczny  

Czas trwania studiów (liczba semestrów):   7 semestrów  

Tytuł zawodowy nadawany absolwentom: inżynier   

Łączna liczba godzin zajęć (konieczna do ukończenia studiów): 3486 godz. (w tym 1200 godz. 

staże). 

Liczba punktów ECTS konieczna do ukończenia studiów na danym poziomie:  210 (w tym 40 

staże). 

Dziedzina/-y naukowa/-e, do której/-ych przyporządkowany jest kierunek studiów: 

Dziedzina nauk in żynieryjno-technicznych       

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do której/-ych przyporządkowany jest kierunek studiów: 

Mechatronika przy wyborze bloku obieralnego:  B1 – MECHATRONIKA  PRZEMYSŁOWA 

Przyporządkowanie efektów uczenia się do dyscyplin naukowych/artystycznych 

Dyscyplina  
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny 

Procentowy udział efektów uczenia się 
przypisanych do wskazanej dyscypliny w łącznej 

liczbie efektów uczenia się 

Wiodąca inżynieria 
mechaniczna 64 % 

Pozostałe 

automatyka, 
elektronika  
i elektrotechnika 

28 % 

informatyka 
techniczna i 
telekomunikacja 

8 % 

   
 Ogółem 100% 
 



Mechatronika przy wyborze bloku obieralnego:  B2 – INŻYNIERIA SYSTEMÓW 

MECHATRONICZNYCH 

Przyporządkowanie efektów uczenia się do dyscyplin naukowych/artystycznych 

Dyscyplina  
naukowa/artystyczna Nazwa dyscypliny 

Procentowy udział efektów uczenia się 
przypisanych do wskazanej dyscypliny w łącznej 

liczbie efektów uczenia się 

Wiodąca inżynieria 
mechaniczna 65 % 

Pozostałe 

automatyka, 
elektronika  
i elektrotechnika 

28 % 

informatyka 
techniczna i 
telekomunikacja 

7 % 

   
 Ogółem 100% 
 

Mechatronika przy wyborze bloku obieralnego:  B1 – MECHATRONIKA  PRZEMYSŁOWA 

Przyporządkowanie punktów ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych 

Dyscyplina 
naukowa/artystyczna 

Nazwa 
dyscypliny 

Liczba punktów 
ECTS przypisanych 

do dyscypliny 
naukowej 

Procentowy udział w 
łącznej liczbie punktów 

ECTS dla całego programu 
studiów 

Wiodąca inżynieria 
mechaniczna 134 64 % 

Pozostałe 

automatyka, 
elektronika  
i elektrotechnika 

59 28 % 

informatyka 
techniczna i 
telekomunikacja 

17 8 % 

    
 Ogółem 210 100% 

 

Mechatronika przy wyborze bloku obieralnego:  B2 – INŻYNIERIA SYSTEMÓW 

MECHATRONICZNYCH 

Przyporządkowanie punktów ECTS do dyscyplin naukowo/artystycznych 

Dyscyplina 
naukowa/artystyczna 

Nazwa 
dyscypliny 

Liczba punktów 
ECTS przypisanych 

do dyscypliny 
naukowej 

Procentowy udział w 
łącznej liczbie punktów 

ECTS dla całego programu 
studiów 

Wiodąca inżynieria 
mechaniczna 136 65 % 

Pozostałe 

automatyka, 
elektronika  
i elektrotechnika 

59 28 % 

informatyka 
techniczna i 
telekomunikacja 

15 7 % 

   
 Ogółem 210 100% 



 

 

Warunki przyj ęcia na studia: 

1) Opis warunków, wynikających z Regulaminu rekrutacji,  stawianych kandydatowi 

ubiegającemu się o przyjęcie na studia: 

Studenci kierunku Mechatronika mogą odbywać studia dualne na tym kierunku, począwszy od 

drugiego roku (trzeciego semestru) studiów na tym kierunku, pod warunkiem że student 

znajdzie zatrudnienie u pracodawcy u którego będzie odbywał 6 - tygodniowe staże w każdym 

semestrze, zgodnie z merytorycznym programem staży na studiach dualnych na kierunku 

Mechatronika. 

Rekrutacja  przeprowadzona jest w oparciu o kryterium obejmujące wyniki z egzaminów i 

zaliczeń osiągniętych w pierwszym  semestrze studiów standardowych na kierunku oraz 

motywacje i predyspozycje kandydatów do podjęcia tej formy studiowania, ocenione po 

przeprowadzeniu rozmów kwalifikacyjnych z kandydatami na studia dualne.  

2) Warunki rekrutacji, z uwzględnieniem laureatów oraz finalistów olimpiad stopnia centralnego, 

a także laureatów konkursów międzynarodowych oraz ogólnopolskich: 

Nie dotyczy 

3) Przewidywany limit przyjęć na studia: 

Liczba przyjętych studentów na studia dualne zależeć będzie od   liczby studentów, którzy 

znajdą zatrudnienie u pracodawcy w celu odbycia 6-tydodniowych staży w każdym semestrze 

studiów dualnych.      

Wymogi zwi ązane z uko ńczeniem studiów  (praca dyplomowa, egzamin dyplomowy, inne):  

Praca dyplomowa (wykonana na potrzeby pracodawcy u którego student odbywa staże), egzamin 

dyplomowy 

Kwalifikacje oraz uprawnienia zawodowe jakie uzysku je absolwent kierunku : 

Tytuł zawodowy inżyniera i jest uprawniony do kontynuowania nauki na studiach II stopnia 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Załącznik nr 2 do Uchwały nr 83/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 r. 

 

MECHATRONIKA – STUDIA DUALNE 

Liczba punktów ECTS uzyskana w ramach: 

studiów (konieczna do ukończenia studiów) 210 

zajęć prowadzonych z bezpośrednim udziałem nauczycieli 

akademickich lub innych osób prowadzących (dla studiów 

stacjonarnych wynosi co najmniej połowę punktów ECTS objętych 

programem studiów, wliczamy praktyki zawodowe) 

132 

zajęć kształtujących umiejętności praktyczne (na studiach o profilu 

praktycznym powyżej 50% punktów uzyskanych w ramach 

studiów) 

126 

zajęć z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk społecznych 5 

zajęć do wyboru (fakultatywne; nie mniej niż 30% punktów 

uzyskanych w ramach studiów) 

82 

zajęć z języka obcego 8 

praktyk zawodowych 40 

 

  



Załącznik nr 3 do Uchwały nr 83/2019 
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 9.07.2019 r. 

Harmonogram realizacji programu studiów dualnych dl a kierunku Mechatronika 
 

 

Instytut
Zakład

kierunek:
specjalno ść, specjalizacja w zakresie:

poziom i forma studiów:
profil  studiów:

W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR

ME1_01_I Analiza matematyczna 1 30 3 30 3
ME1_01_II Analiza matematyczna 1 30 3 30 3
ME1_02_I Algebra liniowa z geometrią analityczną 2 30 3 30 3

ME1_02_II Algebra liniowa z geometrią analityczną 2 30 2 30 2
ME1_03_I Rachunek prawdopodobieństwa i statystyka 2 15 1 15 1
ME1_03_II Rachunek prawdopodobieństwa i statystyka 2 15 1 15 1
ME1_04_I Fizyka_I 1 30 2 30 2
ME1_04_II Fizyka_II 1 30 2 30 2
ME1_04_III Fizyka_III 1 30 2 30 2

240 19

ME1_05_I
Podstawy systemów operacyjnych. Technologia 
informacyjna 1 15 2 15 2

ME1_05_I
Podstawy systemów operacyjnych. Technologia 
informacyjna 1 30 2 30 2

ME1_06_I Metodyka i techniki programowania I 1 15 2 15 2
ME1_06_II Metodyka i techniki programowania I 1 30 2 30 2
ME1_07_I Metodyka i techniki programowania II 2 15 1 15 1
ME1_07_II Metodyka i techniki programowania II 2 30 2 30 2
ME1_08_I Nauka o materiałach 2 15 1 15 1
ME1_08_II Nauka o materiałach 2 15 2 15 2
ME1_09_I Materiałoznawstwo 3 21 1 21 1
ME1_09_II Materiałoznawstwo 3 15 1 15 1
ME1_10_I Grafika inżynierska i zapis konstrukcji 1 30 2 30 2
ME1_10_II Grafika inżynierska i zapis konstrukcji 1 30 3 30 3
ME1_11_I Podstawy metrologii 1 15 2 15 2
ME1_11_II Podstawy metrologii 1 30 2 30 2
ME1_12_I Mechanika techniczna 2 30 2 30 2
ME1_12_II Mechanika techniczna 2 15 2 15 2
ME1_12_III Mechanika techniczna 2 30 2 30 2
ME1_13_I Podstawy elektrotechniki 2 30 3 30 3
ME1_13_II Podstawy elektrotechniki 2 30 2 30 2
ME1_14_I Systemy operacyjne 2 15 1 15 1
ME1_14_II Systemy operacyjne 2 15 2 15 2
ME1_15_I Wytrzymałość materiałów 3 15 1 15 1
ME1_15_II Wytrzymałość materiałów 3 21 1 21 1
ME1_16_I Komputerowe wspomaganie w mechatronice 3 15 1 15 1
ME1_16_II Komputerowe wspomaganie w mechatronice 3 12 1 12 1
ME1_17_I Analiza i przetwarzanie sygnałów 3 24 2 24 2
ME1_17_II Analiza i przetwarzanie sygnałów 3 18 2 18 2
ME1_18_I Podstawy elektroniki 3 30 2 30 2
ME1_18_I Podstawy elektroniki 3 21 2 21 2
ME1_19_I Elektronika cyfrowa 3 30 1 30 1
ME1_19_II Elektronika cyfrowa 3 18 1 18 1
ME1_20_I Techniki wytwarzania i systemy montażu I 3 30 2 30 2
ME1_20_II Techniki wytwarzania i systemy montażu I 3 21 2 21 2
ME1_21_I Techniki wytwarzania i systemy montażu II 4 15 1 15 1
ME1_21_II Techniki wytwarzania i systemy montażu II 4 15 1 15 1
ME1_22_I Maszyny sterowane numerycznie CNC 4 21 1 21 1
ME1_22_II Maszyny sterowane numerycznie CNC 4 30 2 30 2
ME1_23_I Technika sensorowa 4 30 1 30 1
ME1_23_II Technika sensorowa 4 30 2 30 2
ME1_24_I Podstawy automatyki 4 30 2 30 2
ME1_24_II Podstawy automatyki 4 30 1 30 1
ME1_25_I Technika mikroprocesorowa 4 30 1 30 1
ME1_25_II Technika mikroprocesorowa 4 30 2 30 2
ME1_26_I Podstawy robotyki 5 24 2 24 2
ME1_26_II Podstawy robotyki 5 21 2 21 2
ME1_27_I Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn I 4 30 2 30 2
ME1_27_II Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn I 4 30 2 30 2
ME1_28_I Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn II 5 15 1 15 1
ME1_28_II Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn II 5 15 1 15 1
ME1_29_I Napędy elektryczne w automatyce 5 21 2 21 2
ME1_29_II Napędy elektryczne w automatyce 5 24 2 24 2

ME1_30_I Jakość i niezawodność urządzeń 
mechatronicznych 5 15 1 15 1

ME1_30_II
Jakość i niezawodność urządzeń 
mechatronicznych 5 15 1 15 1

ME1_31_I Systemy pomiarowe w mechatronice 5 24 2 24 2
ME1_31_II Systemy pomiarowe w mechatronice 5 21 2 21 2
ME1_32_I Napędy hydrauliczne i pneumatyczne 5 24 1 24 1
ME1_32_II Napędy hydrauliczne i pneumatyczne 5 21 2 21 2

1287 94

ME1_33_I Lektorat języka angielskiego I 2 30 1 30 1
ME1_33_II Lektorat języka angielskiego II 3 30 2 30 2
ME1_33_III Lektorat języka angielskiego III 4 30 2 30 2
ME1_33_IV Lektorat języka angielskiego IV 5 60 3 60 3
ME1_34_I Wychowanie fizyczne I 1 30 0 30 0
ME1_34_II Wychowanie fizyczne II 2 30 0 30 0

ME1_35 Bezpieczeństwo i higiena pracy, elementy 
ergonomii 1 15 1 15 1

ME1_36
Podstawy normalizacji oraz ochrony własności 
intelektualnej i przemysłowej 7 15 1 15 1

ME1_37 Podst. ekonomii, finansów i prawa w biznesie 2 30 2 30 2

ME1_38
Zarządzanie małym i średnim przedsiębiorstwem 4 30 2 30 2

300 14

ME1_39 Seminarium dyplomowe 15 1 15 1
ME1_40 Praca dyplomowe 13 13

15 14

ME1_41_I P 1 - Bx - Przedmiot obieralny 1 6 15 1 15 1
ME1_41_II P 1 - Bx - Przedmiot obieralny 1 6 24 2 24 2
ME1_42_I P 2 - Bx - Przedmiot obieralny  2 6 15 1 15 1
ME1_42_II P 2 - Bx - Przedmiot obieralny 2 6 24 1 24 1
ME1_43_I P 3 - Bx - Przedmiot obieralny 3 6 15 1 15 1
ME1_43_II P 3 - Bx - Przedmiot obieralny 3 6 15 1 15 1
ME1_44_I P 4 - Bx - Przedmiot obieralny 4 6 15 1 15 1
ME1_44_II P 4 - Bx - Przedmiot obieralny 4 6 24 2 24 2
ME1_45_I P 5 - Bx - Przedmiot obieralny 5 6 15 1 15 1
ME1_45_II P 5 - Bx - Przedmiot obieralny 5 6 24 2 24 2
ME1_46_I P 6 - Bx - Przedmiot obieralny 6 6 15 1 15 1
ME1_46_II P 6 - Bx - Przedmiot obieralny 6 6 15 1 15 1
ME1_47_I P 7 - Bx - Przedmiot obieralny 7 6 15 1 15 1
ME1_47_II P 7 - Bx - Przedmiot obieralny 7 6 24 1 24 1
ME1_48_I P 8 - Bx - Przedmiot obieralny 8 6 15 1 15 1
ME1_48_II P 8 - Bx - Przedmiot obieralny 8 6 24 2 24 2
ME1_49_I P 9 - Bx - Przedmiot obieralny 9 7 21 1 21 1
ME1_49_II P 9 - Bx - Przedmiot obieralny 9 7 24 2 24 2
ME1_50 P 10 - Bx - Przedmiot obieralny 10 6 30 2 30 2
ME1_51_I P 11 - Bx - Przedmiot obieralny 11 7 21 2 21 2
ME1_51_II P 11 - Bx - Przedmiot obieralny 11 7 24 1 24 1
ME1_52 P 12 - Bx - Przedmiot obieralny 12 7 30 1 30 1

444 29
150 60 0 0 30 0 120 30 0 0 0 0 0 30 180 75 30 0 30 0 75 30 0 0 0 0 0 30 165 0 30 0 0 0 126 0 0 0 0 0 0 22 186 0 30 0 0 0 165 0 0 0 0 0 0 22 123 0 60 0 0 0 96 0 0 21 0 0 0 22 120 0 0 0 0 0 174 0 0 30 0 0 0 22 57 0 0 15 0 0 78 0 0 0 0 0 0 22

2286 170 390 / 30 420 / 30 321 / 22 381 / 22 300 / 22 324 / 22 150 / 22

ME1_53 Staż I   (6 tyg = 5 dni x 8 godz =240 godz) 3 240 8 240

ME1_54 Staż II   (6 tyg = 5 dni x 8 godz =240 godz) 4 240 8 8 240 8
ME1_55 Staż III   (6 tyg = 5 dni x 8 godz =240 godz) 5 240 8 240 8
ME1_56 Staż IV   (6 tyg = 5 dni x 8 godz =240 godz) 6 240 8 240 8
ME1_57 Staż V   (6 tyg = 5 dni x 8 godz =240 godz) 7 240 8 240 8

1200 40 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 240 8 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 240 8 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 240 8 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 240 8 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 240 8

0 / 0 0 / 0 240 / 8 240 / 8 240 / 8 240 / 8 240 / 8

3486 210 390 / 30 420 / 30 561 / 30 621 / 30 540 / 30 564 / 30 390 / 30

 LO – ćwiczenia laboratoryjne, LI - laboratorium informatyczne, ZTI - zajęcia z technologii informacyjnych, P – ćwiczenia projektowe, ZT – zajęcia terenowe, SK - samokształcenie (i inne), PR – praktyka

rok 3

praktyczny

Uwagi:

ZAJĘCIA OGÓLNE

Legenda: W - wykład, Ć - ćwiczenia audytoryjne, L - lektorat, S – seminarium/ zajęcia seminaryjne, ĆP - ćwiczenia praktyczne (w tym zajęcia wychowania fizycznego), ĆS - ćwiczenia specjalistyczne (medyczne/ kliniczne), 

Razem w sem. I godzin/pkt ECTS

rok 4
semestr ILp.

2019/2020

Podsumowanie
Razem

PRAKTYKI

Razem 
godz.egz.

Razem w całym cyklu kształcenia

POZOSTAŁE ZAJ ĘCIA
Razem

zal.

Razem w całym cyklu kształcenia z praktykami

Razem

Podsumowanie

rok 1

E
C

T
S semestr III

Razem

PRZEDMIOTY BLOKU OBIERALNEGO B1 lub B2
Razem

Razem w sem. II godzin/pkt ECTS

ZAJĘCIA PODSTAWOWE

zal. z 
oceną

Razem

Nazwa zajęć

rok 2

E
C

T
Ssemestr II

E
C

T
S

pierwszego stopnia, stacjonarne

Forma zaliczenia

PRACA DYPLOMOWA

ZAJĘCIA KIERUNKOWE

ECTS

Państwowa Wy ższa Szkoła Zawodowa w Tarnowie
Politechniczny
Elektroniki, Telekomunikacji i Mechatroniki

Harmonogram realizacji programu studiów rok akademic ki:
Mechatronika

STUDIA DUALNE prowadzone od trzeciego semestru

0

"Wprowadzenie na rynek pracy" - 4 godz. w semestrze VII

semestr VII

E
C

T
Ssemestr VI

Razem w sem. VI godzin/pkt ECTS Razem w sem. VII god zin/pkt ECTS

E
C

T
S

Studenci są zobowiązani do odbycia: 
"Szkolenie biblioteczne" - 3 godz. w semestrze I
"Szkolenie BHP" - 4 godz. w semestrze I

E
C

T
Ssemestr V

Razem w sem. V godzin/pkt ECTS

E
C

T
Ssemestr IV

Razem w sem. III godzin/pkt ECTS

Razem w sem. III godzin/pkt ECTS

W sem. III godzin/ECTS

Razem w sem. I godzin/pkt ECTS

W sem. I godzin/ECTS

Razem w sem. IV godzin/pkt ECTS

Razem w sem. IV godzin/pkt ECTS

W sem. IV godzin/ECTS

Razem w sem. VII godzin/pkt ECTS

W sem. VII godzin/ECTSW sem. V godzin/ECTS

Razem w sem. V godzin/pkt ECTS Razem w sem. VI godzi n/pkt ECTS

W sem. VI godzin/ECTS

Razem w sem. II godzin/pkt ECTS

W sem. II godzin/ECTS



Instytut
Zakład

kierunek:
specjalno ść, specjalizacja w zakresie:

poziom i forma studiów: pierwszego stopnia, stacjona rne
profil  studiów:

W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR W Ć L S ĆP ĆM LO LI ZTI P ZT SK PR

ME1_41_I P 1 - B1 - Układy napędowe pojazdów 6 15 1 15 1
ME1_41_II P 1 - B1 - Układy napędowe pojazdów 6 24 2 24 2

ME1_42_I
P 2 - B1 -Systemy wbudowane w 
mechatronice 6 15 1 15 1

ME1_42_II
P 2 - B1 -Systemy wbudowane w 
mechatronice 6 24 1 24 1

ME1_43_I
P 3 - B1 - Współczesne narzędzia 
wspomagające projektowanie Cax 6 15 1 15 1

ME1_43_II
P 3 - B1 - Współczesne narzędzia 
wspomagające projektowanie Cax 6 15 1 15 1

ME1_44_I
P 4 - B1 - Napędy precyzyjne  i roboty 
przemysłowe 6 15 1 15 1

ME1_44_II
P 4 - B1 - Napędy precyzyjne  i roboty 
przemysłowe 6 24 2 24 2

ME1_45_I
P 5 - B1 - Konstrukcja przyrządów i urządzeń 
precyzyjnych 6 15 1 15 1

ME1_45_II
P 5 - B1 - Konstrukcja przyrządów i urządzeń 
precyzyjnych 6 24 2 24 2

ME1_46_I P 6 - B1 - Sterowniki przemysłowe PLC 6 15 1 15 1
ME1_46_II P 6 - B1 - Sterowniki przemysłowe PLC 6 15 1 15 1

ME1_47_I
P 7 - B1 - Systemy wizyjne w automatyce i 
robotyce 6 15 1 15 1

ME1_47_II
P 7 - B1 -  Systemy wizyjne w automatyce i 
robotyce 6 24 1 24 1

ME1_48_I P 8 - B1 -Sensory i aktuatory w mechatronice 6 15 1 15 1
ME1_48_II P 8 - B1 -Sensory i aktuatory w mechatronice 6 24 2 24 2

ME1_49_I
P 9 - B1 - Mechatroniczne układy i systemy w 
pojazdach 7 21 1 21 1

ME1_49_II
P 9 - B1 - Mechatroniczne układy i systemy w 
pojazdach 7 24 2 24 2

ME1_50 P 10 - B1 - Projekt inżynierski 6 30 2 30 2

ME1_51_I
P 11 - B1 - Kompatybilność 
elektromagnetyczna 7 21 2 21 2

ME1_51_II
P 11 - B1 - Kompatybilność 
elektromagnetyczna 7 24 1 24 1

ME1_52 P 12 - B1 - Laboratorium problemowe 7 30 1 30 1
444 29

ME1_41_I P 1 - B2 -Budowa i eksploatacja pojazdów 6 15 1 15 1
ME1_41_II P 1 - B2 - Budowa i eksploatacja pojazdów 6 24 2 24 2

ME1_42_I
P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie 
ARDUINO 6 15 1 15 1

ME1_42_II
P 2 - B2 - Systemy wbudowane na platformie 
ARDUINO 6 24 1 24 1

ME1_43_I
P 3 - B2 -Systemy komputerowego 
wspomagania Cax 6 15 1 15 1

ME1_43_II
P 3 - B2 - Systemy komputerowego 
wspomagania Cax 6 15 1 15 1

ME1_44_I P 4 - B2 - Sterowanie robotów  i manipulatorów
6 15 1 15 1

ME1_44_II P 4 - B2 - Sterowanie robotów  i manipulatorów
6 24 2 24 2

ME1_45_I
P 5 - B2 - Maszynoznawstwo i aparatura w 
instalacjach przemysłu chemicznego 6 15 1 15 1

ME1_45_II
P 5 - B2 - Maszynoznawstwo i aparatura w 
instalacjach przemysłu chemicznego 6 24 2 24 2

ME1_46_I P 6 - B2 -Programowanie obrabiarek CNC 6 15 1 15 1
ME1_46_II P 6 - B2 - Programowanie obrabiarek CNC 6 15 1 15 1
ME1_47_I P 7 - B2 - Przemysłowe systemy wizyjne 6 15 1 15 1
ME1_47_II P 7 - B2 - Przemysłowe systemy wizyjne 6 24 1 24 1

ME1_48_I
P 8 - B2 -Roboty mobilne - budowa, nawigacja i 
zastosowania 6 15 1 15 1

ME1_48_II
P 8 - B2 - Roboty mobilne - budowa, nawigacja 
i zastosowania 6 24 2 24 2

ME1_49_I
P 9 - B2 -Diagnostyka pojazdów  
samochodowych 7 21 1 21 1

ME1_49_II
P 9 - B2 - Diagnostyka pojazdów  
samochodowych 7 24 2 24 2

ME1_50 P 10 - B2 - Projekt inżynierski 6 30 2 30 2

ME1_51_I
P 11 - B2 -Diagnostyka techniczna urządzeń 
mechatronicznych 7 21 2 21 2

ME1_51_II
P 11 - B2 -Diagnostyka techniczna urządzeń 
mechatronicznych 7 24 1 24 1

ME1_52 P 12 - B2 -Laboratorium problemowe 7 30 1 30 1
444 29

LO – ćwiczenia laboratoryjne, LI - laboratorium informatyczne, ZTI - zajęcia z technologii informacyjnych, P – ćwiczenia projektowe, ZT – zajęcia terenowe, SK - samokształcenie (i inne), PR – praktyka
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Legenda: W - wykład, Ć - ćwiczenia audytoryjne, L - lektorat, S – seminarium/ zajęcia seminaryjne, ĆP - ćwiczenia praktyczne (w tym zajęcia wychowania fizycznego), ĆS - ćwiczenia specjalistyczne (medyczne/ kliniczne), 
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Macierz efektów uczenia si ę dla kierunku Mechatronika - studia dualne
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Lp. Nazw a zaj ęć

1 Analiza matematyczna X X X X

2 Algebra liniow a z geometrią analityczną X X X X

3 Rachunek praw dopodobieństw a i statystyka X X X X

4 Fizyka_I X X X X X X

5 Podstaw y systemów  operacyjnych. Technologia informacyjna X X X X X

6 Metodyka i techniki programow ania I X X X X X

7 Metodyka i techniki programow ania II X X X X

8 Nauka o materiałach X X X X X X

9 Materiałoznaw stw o X X X X X X

10 Grafika inżynierska i zapis konstrukcji X X X X X

11 Podstaw y metrologii X X X X X

12 Mechanika techniczna X X X X

13 Podstaw y elektrotechniki X X X X X X X

14 Systemy operacyjne X X X X X X

15 Wytrzymałość materiałów X X X X X X X X

16 Komputerow e w spomaganie w  mechatronice X X X X X X

17 Analiza i przetw arzanie sygnałów X X X X X X X

18 Podstaw y elektroniki X X X X X X X X X

19 Elektronika cyfrow a X X X X X X X X X

20 Techniki w ytw arzania i systemy montażu I X X X X X X

21 Techniki w ytw arzania i systemy montażu II X X X X X X X

22 Maszyny sterow ane numerycznie CNC X X X X X X X X X X X X X

23 Technika sensorow a X X X X X X X

24 Podstaw y automatyki X X X X X X X X

25 Technika mikroprocesorow a X X X X X X X X X

26 Podstaw y robotyki X X X X X X X X X X

27 Podstaw y konstrukcji i eksploatacji maszyn I X X X X X X X X X X X

28 Podstaw y konstrukcji i eksploatacji maszyn II X X X X X X X X X X

29 Napędy elektryczne w  automatyce X X X X X X X X X

30 Jakość i niezaw odność urządzeń mechatronicznych X X X X X X X X X X

31 Systemy pomiarow e w  mechatronice X X X

32 Napędy hydrauliczne i pneumatyczne X X X X X X X X X

33 Lektorat języka angielskiego I X X

34 Lektorat języka angielskiego II X X

35 Lektorat języka angielskiego III X X

36 Lektorat języka angielskiego IV X X

37 Wychow anie f izyczne I X

38 Wychow anie f izyczne II X

39 Bezpieczeństw o i higiena pracy, elementy ergonomii X X X X X

40
Podstaw y normalizacji oraz ochrony w łasności intelektualnej i 
przemysłow ej X X X X X X

41 Podst. ekonomii, f inansów  i praw a w  biznesie X X X X X

42 Zarządzanie małym i średnim przedsiębiorstw em X X X

43 Układy napędow e pojazdów X X X X X X X X X X X X X

44 Systemy w budow ane w  mechatronice X X X X X X

45 Współczesne narzędzia w spomagające projektow anie Cax X X X X X X X X X

46 Napędy precyzyjne i roboty przemysłow e X X X X X X X X X X X X

47 Konstrukcja przyrządów  i urządzeń precyzyjnych X X X X X X X X X X X

48 Sterow niki przemysłow e PLC X X X X X X X X X X X

49 Systemy w izyjne w  automatyce i robotyce X X X X X X X X X X

50 Sensory i aktuatory w  mechatronice

51 Mechatroniczne układy i systemy w  pojazdach X X X X X X X X

52 Projekt inżynierski X X X X X X X X X X X X X X

53 Kompatybilność elektromagnetyczna X X X X X X X X X X X

54 Laboratorium problemow e X X X X

55 Budow a i eksploatacja pojazdów  X X X X X X X X

56 Systemy w budow ane na platformie ARDUINO X X X X X X

57 Systemy komputerow ego w spomagania Cax X X X X X X X X X X

58 Sterow anie robotów   i manipulatorów X X X X X X X X X X

59
Maszynoznaw stw o i aparatura w  instalacjach przemysłu 
chemicznego X X X X X X X X X X

60 Programow anie obrabiarek CNC X X X X X X X X

61 Przemysłow e systemy w izyjne X X X X X X X X X X

62 Roboty mobilne - budow a, naw igacja i zastosow ania X X X X X X X X X

63 Diagnostyka pojazdów   samochodow ych X X X X X X X X X X

64 Projekt inżynierski X X X X X X X X X X X X X

65 Diagnostyka techniczna urządzeń mechatronicznych X X X X X X X

66 Laboratorium problemow e X X X X X X X X

67 Seminarium dyplomow e X X X X X X X X X X X X X

68 Praca dyplomow a X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

51 Staż I X X X X X X X X X X X X X X

52 Staż II X X X X X X X X X X

53 Staż III X X X X X X X X X X X X X X

54 Staż IV X X X X X X X X X X X X X

55 Staż V X X X X X X X X X X X X X X X X

0 EFEKTY UCZENIA SIĘ DLA KIERUNKU: 

WIEDZA UMIEJĘTNOŚCI KOMPETENCJE SPOŁECZNE

BLOK OBIERALNY B2 - IN ŻYNIERIA SYSTEMÓW MECHATRONICZNYCH

PRACA DYPLOMOWA

PRAKTYKI

ZAJĘCIA PODSTAWOWE

ZAJĘCIA KIERUNKOWE

POZOSTAŁE ZAJ ĘCIA

ZAJĘCIA OGÓLNE

BLOK OBIERALNY B1 - MECHATRONIKA PRZEMYSŁOWA


